Komunikacja

5 STARTER - sinamics s12
ﬂgPrDjert Edit Targetsystem View Options Window Help

|= | %] &) [l] ol K

IF1: PROFIdrive PZD el IF2: PZD telegrams
28 sinamics_s120 e slegrams 1 £l I

#) Insert single drive unit

& il Drive unit 1

-] Automatic Configuration
- ¥ Overview

- & Communication

¥ Commiss. interface

Corraunication inteface: PROFINET - Contral Unit anboard (jsochronous)
The PROFIsafe communication is performed via this interface

The PROFIdrive telegrams of the drive objects are transferred in the following order:
The input data comresponds to the send and the output data of the receive direction of the drive object.
Master view:

b Telegram configuration i ) ) Input data|Output datal
@ ¥ Topology Object | Drive object | -No. Telegram type Length Length
=M CU S 1|SERVO_02 |2 Free telegram configuration with BICO 0 0
- 2|SERVO 03 |3 Free telegram configuration with BICO 0 0
-] Infeeds
3[SERVO 04 |4 Free telegram configuration with BICO 0 0
-1 Input/output components 4TM41 05 |5 |Free telegram configuration with BICO 0 0
&[] Encoder 5/CU_S 1 Free telegram configuration with BICO 0 0
=] D Drives DOs that are not assigned to a slot. (No cyclic data exchange)
+-= ) SERVO_02
=1 SERVO_03

==t SERVO_04
-] Documentation
(2] SINAMICS LIBRARIES
5] MONITOR

IF1: PROFIdrive PZ0 telegrams | IF2: F’ZDteIegrams]

Communication interface: PROFINET - Control Unit onboard (isochronous)
The PROFIsafe communication is perormed wvia this interface

The PROF|drive telegrams of the drive objects are transferred in the following order:
The input data comresponds to the send and the output data of the receive direction of the drnive object
Master view:

Input data|Qutput data
Object | Drive object | -No. Telegram type Length Length
1|SERVO_02 |2 Standard telegram 1, PZD-2/2 2 2
2|SERVO 03 |3 |Standard telegram 1, PZD-2/2 2 2 <_n
3|SERVO_04 |4 Standard telegram 1, PZD-2/2 2 2
4 |TM41_05 5 Standard telegram 3, PZD-5/9 9 5
5|CU_S 1 SIEMENS telegram 390, PZD-2/2 2 2
DOs that are not assigned to a slot. (No cyclic data exchange)

Parametryzacja uktadu napedowego SINAMICS S120 Omawiana konfiguracja hardwarowa uktadu napedowego

jest spéjna pomiedzy wersjami zapisanymi w trybie online
oraz offline. W przypadku rozbieznosci nalezy przenies¢
zawartos¢ pamieci ulotnej do trwatej — ,Copy RAM

to ROM”, nastepnie pobra¢ biezaca parametryzacje
przeksztattnika zapisang w jego pamieci wewnetrznej

na dysk twardy stacji roboczej.

Konfiguracje ramki komunikacyjnej mozemy
przeprowadzi¢ poprzez dwukrotne klikniecie w drzewie
projektowym w ,Telegram configuration” (1).

W oknie gtéwnym projektu wyswietlona zostanie biezaca
konfiguracja telegramu komunikacyjnego (2), ktérej
modyfikacje mozemy przeprowadzi¢ w trybie offline (3).

SINAMICS S120

zbudowana jest z trzech modutéw silnikowych SERVO_02,
SERVO_03 oraz SERVO_04, modutu dodatkowych wejs¢/
wyjs¢ TM41_05 oraz jednostki sterujgcej CU_S. Kazdy

z wymienionych komponentéw moze zosta¢
uwzgledniony w strukturze ramki wymiany danych

z systemem nadrzednym.

Wstepnie dla kazdego z komponentéw sktadowych
systemu napedowego SINAMICS S120 definiujemy
telegramy standardowe, ktérych typy zalezne s3g od
rodzaju urzadzenia (4).
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™1 Insert single drive unit Communication interface: PROFINET - Contral Unit onboard (isochronous)

] 40l Drive_unit_1 The PROFIsafe communication is performed wvia this interface
® Automatic Configuration
» Overview The PROFIdrive telegrams of the drive objects are transferred in the following order:
5% Communication The input data cormresponds to the send and the output data of the receive direction of the drive obj
- % Commiss. interface Masleiyiev
i Telegram configuration . . . Input data| Output data
@ ¥ Topology Object | Drive object | -No. Telegram type Length Length ||
-85 CUS 1|SERVO 02 |2 Free telegram configuration with BICO 0 0
o3 Infeeés 2|SERVO_03 |3 Free telegram configuration with BICO 0 0
3|SERVO 04 |4 Free telegram configuration with BICO 0 0
@[ Input/output components 4 |Thv41_05 5 Free telegram configuration with BICO 0 0
- Encoder 6CUS 1 Free telegram configuration with BICO 0 0
8- Drives DOs that are not assigned to a slot. {No cyclic data exchange)
4 SERVO_02 /n
<l SERVO_03
i SERVO_04
#-I_] Documentation IF1: PROFIdrive PZDtelegrams |IF2: PZ0telegrams ]
-] SINAMICS LIBRARIES
-] MONITOR Communication interface: PROFINET - Contral Unit onboard (isochronous)
The PROFIsafe communication is performed via this inteface
A The PROFldrive telegrams of the drive ohjects are transferred in the following order:
The input data corresponds to the send and the output data of the receive direction of the drive
The data will be downloaded to the target system. This can take several Master view:
minutes!
Input data| Qutput data
[~ Store additional data on the target device @l Lo dhpe]) o elcatarng Length Length
5 1/SERVO 02 |2 Standard telegram 1, PZD-2/2 2 2
I+ Aterlosding copy FAM 12 ROM 2|SERVO 03 |3 Standard telegram 1, PZD-2/2 2 2
J|SERVO 04 |4 Standard telegram 1, PZD-2/2 2 2
Start download?
. 4TM41_05 5  [Standard telegram 3, PZD-5/9 9 5
o o 5|CU_S 1 SIEMENS telegram 390, PZD-2/2 2 2
— DOs that are not assigned to a slot. (No cyclic data exchange)

W kolejnym kroku zapisujemy projekt i przechodzimy do Wprowadzone modyfikacje w wersji offline wgrywamy
trybu online (5). Program STARTER zgtasza rozbieznos$¢ do przeksztattnika czestotliwosci wybierajac polecenie
parametryzacji pomiedzy wersjami projektu zapisanymi ~Download project to target system” (8). Proces

w przeksztattniku czestotliwosci a trybem offline tadowania nastaw projektu z trybu offline akceptujemy
(projektem zapisanym na dysku twardym PC/PG) (6). w wys$wietlonym oknie kontekstowym przyciskiem OK (9).
Dokonana modyfikacja budowy ramki telegramu Po zakoriczeniu fadowania projektu widok budowy
komunikacyjnego w trybie offline (7) nie jest widoczna telegramu komunikacyjnego zostanie odSwiezony

po przejsciu w tryb online. zgodnie z wgrana do przeksztattnika konfiguracja (10).

2 SINAMICS S120
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%) Insert single drive unit

FZD interface selection:

IF1: PROFINET - Control Unit onboard

Al

=-sflla Drive_unit 1

Receive direction Transm\td\re:ﬂon} Cnnnectorbmectorconvenerl Emedorconnemorconvenar}l’

-] Automatic Configuration
- Overview

=4 Communication

- ¥ Commiss. interface
Ly Telegram configuration
& » Topalogy

-3 CU_S

1 Infeeds

@+ Input/output companents
@~ Encoder

2+ Drives

9
&

1]
2]
[2]

Telegram configuration

[1] Standard telegram 1, PZD-2/2

[ Hide inactive |n|ercunnechum/rm

0000 hex STW1 [=

Change

=Y
0000_0000 hex D
0000 hex||  NSOLLLA  |[QT15501. CI Sneed control (| B

o= SERVO_02
*1 Insert DCC chart

PROFIdrive

Diagnostics PZD received signal STW1

5]

* Configuration

* Expert list

3 Drive navigator

# Control logic

A Open-loop/closed-loop control
# Functions

4 Messages and monitoring

% Commissioning
b-communcaton}«———El
@ 4 Diagnostics

w-=i=f] SERVO_03

w-=i=f] SERVO_04

#-_] Documentation

a—

#-_] SINAMICS LIBRARIES
#-_] MONITOR
LA0e 0 {Actif
Praoject fll Drive_unit_1 g SER
ﬂ [+ Dermor(s) [+ 0waming(s) [v 25 information
| ‘ Level | Message
A

0 ) ON/OFF (OFF1) (1=0n / 0=0f)

1 O Mo coast-down § coastdown (OFF2) signal source 1 (1=0n / 0=01f)

2 O Mo Quick Stop / Quick Stop (OFF3) signal source 1 {1=0n / 0=0f)

3 O Enable operation/inhibit operation (1=0n / 0=0ff)

4 O Enable ramp-function generatorfinhibit ramp-function generatar (1=0n / 0=01)
5 O Continue ramp-function generatar/freeze ramp-function generator (1=0n / 1=0ff)
B O Enable setpaint/inhibit setpoint (1=0n / 0=0f)

7 O 1. Acknowledge faults (1=0n ¢ D=0ff)

§ O Resered

9 () Reserved

10 O Control by PLC/no control by PLC (1=0n / 0=01)

ihl O Reserved

12 () Reserved

13 O Fesered
14 () Reserved
15 O Reserved

Close Helg

Szczegdtowy widok budowy telegramu komunikacyjnego
dla poszczeg6lnych obiektéw napedowych dostepny jest
poprzez wybranie wtasciwego obiektu w drzewie
projektowym, nastepnie dwukrotnie klikamy w menu
~Communication” (11).

W oknie gtéwnym mozemy wyswietli¢ strukture telegramu
w obszarze danych otrzymywanych z PLC ,,Recieve
direction” oraz informacje wysytane z przeksztattnika
czestotliwosci do systemu sterowania PLC ,Transmit
direction” (12).

SINAMICS S120

W przypadku wybrania telegramu predefiniowanego
(Standardowego), przy kazdym stowie sterujacym/
statusowym dostepny jest przycisk STW/ZSW (13)

za pomoca ktérego mozemy wyswietli¢ status
poszczegblnych bitdéw interesujacego nas stowa (14).




Siemens —OX

Totally Integrated Automation
PORTA

Create new project

Project name: || EILTNUIsgg bl

Open existing project

path: || CUsersiSiemensiDocuments Automation |

\
Create new project Version: ‘VW SP1 |"
\

Author: || Siemens

Migrate project

Comment:

Welcome Tour

15 Siemens - C:\Users\Siemens\Documents\Automation'SINAMICS $120SINAMICS 5120

First ste
Installed software o

) ) Project: "SINAMICS 5$120" was opened successfully. Please s
Open existing project

Help

Create new project |
>
Migrate project \
Close project
User interface language P N Configure a device
¢  Write PLC program
Welcome Tour Configure
} Project view % technology objects

First steps
N&.  Parameterize drive

i Configure an HMI
\ screen

Installed software

Help

Open the project view

User interface language

» Project view Opened project:  C:\Users\Siemens\Documents\Automation\SINAMICS $120\SINAMICS 5120

W kolejnych krokach przystepujemy do konfiguracji
projektu PLC, w tym celu uruchamiamy TIA Potal V14.

Tworzymy nowy projekt (15) wprowadzajac jego nazwe,
a nastepnie klikamy w przycisk ,,Create” (16).

Przechodzimy do widoku projektu ,Project view” (17).

4 SINAMICS S120
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14 Siemens - C\Users\Siemens\Documentst\Automation\SINAMI(

Project Edit View Insert Online Options Tools Windov
U saveproject @i ¥ 2 5 X D2 & 1

Devices

2k

T 1 SINAMICS 5120
B Add new device
% Devices & networks |<—m
] Ungrouped devices
» g Commen data
» [T Documentation settings
v [Z Languages & resources

» [1g Online access
» (5§ Card ReaderUSB memory

& Topology view | Network view ||If Device view || Options

¥ Nework 3 Connections R e 1 IE] [ =] o
~ | catalog
[earchs it |
M Filter  Profile: [<All> [~ ]
~ (i@ Contrallers [~]
» (13 SIMATIC 57-1200
—
~ T SIMATIC 57-1500
~ [ cPu
» [ CPU1511-1 PN
» [l CPU1ISTIC-1PN
» [ CPU1512C-1PN
» [ CPU1513-1PN
» [l CPU1515-2PN
» [ CPU 1516-3 PNIDP
» [ CPU1517-3 PNIDP
» [ CPU 1518-4 PNIDP
» [ CPU 1518-4 PNIDP ODK
» (@ CPUISTIE-1PN
» [l CPU1IS13F-1PN
» [l CPU1515F-2 PN
» [l CPU 1516F-3 PNIDP
[<] il 100% — - 9 » [l CPU 1517F-3 PNIDP
L o
| ' Properties  [*4info &) % DiagnoWics ’,i.CPUﬁwFAPN/DP
» [ CPU 1518F-4 PNIDP ODK
General

» [ CPU1IST1T-1PN

» [ CPU1515T-2 PN
» [ CPU1517T-3 PNIDP
No 'properties’ available. + [ CPU1ST1TF-1 PN

No ‘properties’ can be shown at the moment. There is either no object selected or the selected object does not have any displayable properties. » [l CPU1515TF-2 PN
» [l CPU 1517TF-3 PNIDP
(i Unspecified CPU 1500

GES 7 5 XX 00006 30004 =

sl

Boje3e> aiempiey (£

51003 aujug = |

saueq £ snselkﬁﬂ

Device =

Unspecified CPU 1500

Article n0.: | BEST SXXICCOKKKKK ]

Version [vza

=]

W drzewie projektowym dwukrotnie klikamy w polecenie Pamietajmy aby zwréci¢ uwage na wersje programowa
»Devices and networks” (18) — przystepujemy do sterownika, wybieramy wtasciwa a nastepnie przeciggamy
konfiguracji hardwarowej aplikacji. W widoku ,,Network obiekt do widoku sieciowego (21).

view” (19) przechodzimy do katalogu sprzetowego

z ktérego wybieramy odpowiedni sterownik PLC.

W naszym przyktadzie postugujemy sie wersja

nieokreslong sterownika, ktéry zostanie rozpoznany

w trybie online (20).

SINAMICS S120 5
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SINAMICS 5120 » Devices & networks

ﬁ-f Network "" Connections

PLC 1 =
Unspecific C...

(<]

EIEEE T

8

SINAMICS $120 » PLC_1 [Unspecific CPU 1500]

‘;Tnpnlngyview uﬁ_ﬂhNetwnmview ||—|]'|'Devi|:eview \_
d [PLC_1 [Unspecific cPUT500[+] ) 1 (][] @ = =
(8]
(;\ [
s
¥
v v v
100 0 1 2 3 4 6
Rail_0 = n
8
The device is not specified
— Please use the Hardware catslog to specify the CPU,
— or detect the configuration of the connected device.
<] ] 100% i B el |

Dwukrotnie klikamy w stworzony w ten sposéb obiekt (22)

(lub zaznaczamy i przechodzi

my do widoku urzadzenia

— 23). Nastepnie wybieramy polecenie ,detect” (24).

SINAMICS S120
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X
! Type of the PGIPC interface: ﬁ_PNHE =]
- 4
PGIPC interface: ﬁ Intel (R} Ethernet Connection (2} 1219-LM |'| )
Compatible accessible nodes of the selected interface:
Device Device type Interface type Address MAC address
plc_1 57-1500 PNIIE 192.168.10.31 28-63-36-A0-11-04
— 1 Assign IP address
L]
To execute this function the PGIPC requires an additional IP address in the
same subnet as the device.
"] Flash LED 26
T e
Start search
Online status information: ["] Display only error messages
1 Found accessible device wyspa31[192.168.10.32]
1. Found accessible device 5120 [192.168.10.34] E‘
@ Sscan completed. 1 compatible devices of 4 accessible devices found.
+¥7 Retrieving device information...
Detect ‘ ‘ Cancel |
X' [l SINAMICS 5120 » PLC 1[CPU 1511F-1 PN] — WX
| Topology view | Network view [II¥ Device view ||
An additional IP address was added. d [P ricPuistiFTeng 7] ) B (4] @ =0l
, o o
The IPaddress 192.168.10.241 was added to the interface Intel(R) Q8 49
Ethernet Connection (2) 1219-LM. @:»"‘ %ﬂ‘* B
o 0\\ &>
e

Rail_

< w ] flooe o] e @

Okreslamy interfejs komunikacyjny i rozpoczynamy Nastepnie dokonujemy rozpoznania HW plc poprzez
przeszukiwanie magistrali w celu wyswietlenia klikniecie w przycisk ,Detect”.

kompatybilnych urzadzen (25). Jezeli adres IP stacji
roboczej jest inny niz przypisany do PLC, TIA zaproponuje
przyjecie tymczasowej adresacji z puli adreséw
wiasciwych dla PLC (27). Zmiana adresu IP na adres
tymczasowy jest wySwietlona w oknie kontekstowym
(28), okno zamykamy przyciskiem OK.

Rozpoznany sterownik PLC widoczny jest w racku (29),
poza jednostka sterujaca PLC zostaje réwniez pobrana
struktura podtaczonych dodatkowych modutéw 0.

W naszym przyktadzie postugujemy sie sterownikiem
PLC z rodziny S7-1500 w wersji F.

SINAMICS S120 7



Komunikacja

[ Topology view

| Network view |[i¥ Device view || Options

¥ Newwork| £ Connections [Flconnecion [-] 2% 43 &[] Qs 2 | | Options
(] v catalog &
Bl == Eo
@rier ofie b | |/ Catalog
SINAMICS MV CU320-2 PN V46 [)

PLC 1
CPU1ST1F-...

S G20 s Va7 [Search> ]

SNAMICS My CL320.2 Ve
SNAMICS 5110 CU305 V44 WFiter  profile: [ <All> [t
SINANICS 5110 CU305 PN VA 4HFIP3 » [ Controllers [~]

SINAMICS 120 CU310 PN V25 e
SNAMICS 5120 CUBTO N V2.6 > G HMI
SINAMICS 5120 CU310-2 PN VA4 » [l PC systems
SINAMICS 5120 CU310-2 BNVAS =

SINAMICS §120 CU310-2 PN VA5 DI~ (Ensz G The
SINAMICS 5120 CU310-2 PN V47 » [j5i Network components
SINAMICS $120 CU310-2 PN VA4S G i i
SINAMICS $120/5150 CBE20 V25 » @ Detecting & Monitoring
SINAMICS S120/5150 CBE20 V2.5 » [ Distributed 10

SINAMICS 512015150 CBE20 V4.3 » [ Fower supply and distribution
SINAMICS 512015150 CBE20 V4.4

- [+ SINAMICS 512015150 CBE20 V4.5 » [ Field devices
- e == ~ I el ks
| Propertes [ info ]2 Diagnostics \ SAAMICSS1305150 CaEa0 V48 » (@ Additional Ethemet devices
|| General [ 10tags [ system constants | Texts SINAMICS $120/5150 CU320-2 PN V. ~ [ PROFINET 10
Genenl : SINANICS $120/5150 CU320-2 PN V'S L
Genera SNAMICS ST2015150 CUB20-2 P V6 E ~ [ Drives
‘ SINANICS S120/S150 CU20-2 PN V47 ~ [l SIEMENS AG
Nerme: (571500120007 staon 1 SNAMICS ST2015150 CU320-2 P V4.8 =
o ; T o = [ SINAMICS
» (g Encocers I SINAMICS DC MASTER CBE20 V1.1
Comment: ] » [ Gateway
Il SINAMICS DC MASTER CBE20 V1.2
| Infc L[
i - D‘ SRR Il SINAMICS DC MASTER CBE20 V1.3
evice
i Sl [l SINAMICS DC MASTER CBE20 V1.4
3
" Il SINAMICS DC MASTER CBE20 V1.4.1
T SINAMICS DCP CBE20 V1.1
SINAMICS 512015150 CUS20-2 N V47
Arideno: (6503 G40-WRG AR
Version: (GSDML-V2.32-SIEMENS-SINAMICS_S_CU3X0-20161128]%]

Kolejnym krokiem konfiguracji jest wstawienie w widok Odszukujemy wtasciwa jednostke sterujaca ,,CU320-2 PN”
sieciowy (30) wtasciwego uktadu napedowego. z odpowiednig wersja firmware — w naszym przyktadzie
W wersji TIA V14 SINAMICS $120 moze zosta¢ dodany ?YX ‘F‘,;’taklt?ﬁdnoaﬁ?sgprrz_e;'za)gamy do okna gtownego
do projektu poprzez plik GSD/GSDML ktéry znajdziemy y ’

w katalogu HW (31) w lokalizacji:

Other field devices — PROFINET IO— Drives —
SIEMENS AG — SINAMICS.

8 SINAMICS S120
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SINAMICS 5120 » Devices & networks X

‘ETnpnlngyview ugh Network view Im'fDeviceview |

e
8

= [ Qs

% newerk| §§ Connections [HMi connection

SINAMICS-S.... H
SINAMICS S...

Naot assigned

PLC 1
R RTIENTRY

[ 2

E/r

‘;Tnpnlngyview HﬁﬁnNetwurkview @Deviceview ‘

BIELERE )
3 10 system: PLC_1.PROFINET 10-System (100)
34

SINAMTCSR. 1 |
SINAMICS 5...

PLC_1

oz

e L
| <] 1 100% - —y— &
| properties  [*i}info | %l piagnostics |
J General || 10 tags ‘l System constants || Texis |
General Ml

Ethernet addresses

Interface networked with

. paramete
Ethemnet addresses

Subnet: | PNIE_1

IP protocol

(® SetIPaddress in the project

IPaddress: | 192, 168. 10 . 31
Subnet mask:

) use router

(O IPaddress is set directly at the device

A

PROFINET

[T PROFINET device name is set directly at the device
[# Generate PROFINET device name automatically

PROFINET device name: |plc_1

|
Converted name: | plcxb1doed ]
|

Device number: [0

W kolejnym kroku taczymy port komunikacyjny
przeksztattnika czestotliwosci (33) z portem wiasciwego
sterownika PLC. Mozemy réwniez klikna¢ w napis ,Not
assigned” i z listy dostepnych PLC wskaza¢ wtasciwego
mastera.

Nastepnie prawym przyciskiem myszy klikamy

w port komunikacyjny przeksztattnika czestotliwosci,

z wyswietlonego podmenu wybieramy opcje ,Properties”
(34).

SINAMICS S120

W oknie wtasciwosci przeksztattnika przechodzimy

do zaktadki ,Ethernet addresses” (35) w celu ustalenia
wtasciwej adresacji IP oraz nazwy profinetowej
urzadzenia (36).



|§ Topology view ”ﬁEﬁ Network view @ Device view

=k JEE E ok

SINAMICS-S... ™
SINAMICS §...

PLC_1

--------- PLC_1.PROFINET 10-... o

1 10 system: PLC_1.PROFINET I0-System (100)

e

=]

=

[ D o e
|8 properties  [%i}Info i)| 2l Diagnostics | || pevices |
J General ‘l 10 tags H System constants ‘l Texts | i
General

Ethernetaddresses

¥ 1 SINAMICS 5120

Ethemet addresses
» Advanced options
Hardware identifier

Interface networked with

B Add new device
i Devices & networks

Subnet: | PNIIE_1

=] » [ PLC_1 [CPU1511F1 PN]

IP protocol

(®) set IP address in the project

IPaddress
Subnetmask: | 255. 255. 255. 0

Use router

Router address: | @ 0 0 0

() IP address is set directly at the device

PROFINET

[*) Generate PROFINET device name automatically

» [id Ungrouped devices
» (3§ Common data
» [Z] Documentation settings
» | $ Lanquages & resources
~ L@ Online access
i Displaylhide interfaces
» [ COM [R5232/PPI multi-master cable]
» [0 Intel(R) Dual Band Wireless-AC 7265
~ [0 Intel(R) Ethemet Connection (2) 1219-LM
1) Update accessible devices
» [ plc_1[192.168.10.31]
» [l kp8_31[192.168.10.33]

gay

2/ onii
» [ wyspa3i [192.168.10.32]

PROFINET device name: |s120

» [ VMware Virtual Ethemet Adapter for VMnets

Converted name: [5120

D Intel(R) 1210 Gigabit Network Connection
0 vMware Virtual Ethemet Adapter for VMnet1

» [} CP5711 [PROFIBUS]

Device number: |1

» [ PCinteral [Local]

» [0 PLCSIM [PNAIE]

™~

» [0 USB [S7USB]
» [ TeleService [Automatic protocol detection]
» i Card ReaderfUSE memory

FEyzEEad

Zaréwno adres IP jak i nazwa profinetowa przyjeta
w projekcie TIA musi by¢ zgodna z konfiguracja urzadzenia
online.

W celu sprawdzenia danych zapisanych w urzadzeniu
sieciowym przechodzimy do widoku odpowiedniej karty
sieciowej, pod ktorg znajdziemy wymagane informacje
dostepnych urzadzen (37).

10

Jezeli chcemy dokona¢ modyfikacji adresu IP lub nazwy
profinet urzadzenia nalezy klikna¢ polecenie ,Online and
diagnostics” w widoku dostepnym pod karta sieciowa.

SINAMICS S120
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- Diagnostics
General
Diagnostic status
Channel diagnostics
» PROFINET interface
[* Functions
Assign IPaddress
Assign HROFINET device ...
» Firmwarg update

Reset to factory settings

Assign IP address

Assign IP address to the device

Devices connected to an enterprise network or directly to the internet must be appropriately
protected against unauthorized access, e.g. by use of firewalls and network segmentation.
For more information about industrial security, please visit

http:fiwww siemens.comlindustrialsecurity

00 -1F -F8 -16 -7 -7C

< MAC ad
T
Wl IPaddress: 192 . 168. 10 .32
Subnetmask: 255.255.255.0
] Use router
Routeraddregs: 192 . 162. 10 .3
| Assign IP address
<] i ]

' The paramete

t B« @B M

e transferred

=R0

12:03
2018-01-30

.

Modyfikacja adresu IP dostepna jest poprzez menu
»~Functions” nastepnie ,Assign IP address” (38).

Status operacji przypisanialzmiany adresu IP urzadzenia
sieciowego widoczny bedzie w dolnym prawym rogu

TIA portal (39).

SINAMICS S120
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n Komunikacja

~ Diagnostics [l ) )
Bl Assign PROFINET device name =
Diagnostic status
Channel diagnostics
» PROFINET interface Configured PROFINET device
~ Functions . (5120 |
Assign IP address FROFINETdewc_e name: s
|A55|'gn PROFINET device ... I‘F Device fype: | SINAMICS 5 |
» Firmware update
Reset to factory settings
Device filter
1 C ow de he same type
H Only show devices ad pa ete
Accessible devices in the network:
IF address MAC address Device PROFINET device name STatus
[C] LED flashes Assignname ||
[<] ] ]

" The PROFINET device name

RN

Podobnie postepujemy w celu modyfikacji nazwy profinet
urzadzenia:

menu ,Functions” nastepnie ,Assign Profinet device...”,
wprowadzamy nazwe sieciowa (40).

Status przypisanialzmiany nazwy urzadzenia sieciowego
widoczny bedzie w dolnym prawym rogu TIA portal (41).

12 SINAMICS S120



Komunikacja

SINAMICS S120 *» Devices & networks

|; Topology view "h'E'h Network view | |[¥ Device view

1§ Connections

% Metwork

PLC 1 SINAMICS-S ...
CPU1511F-... SINAMICS S...
PLC_1
-
PN/IE_1

*
43
SINAMICS S120 * Ungrouped devices » SINAMICS-S120-CU320-2PN [SINAMICS S$120/S150 CU320-2 PN v4.7]
LE Topology view @ Petwork view I Device view || Options (2]
i o ® (&= &t = [] pevice overview | ElE
[l 2 Module - |Rack |Slot |leddress |Q address Type | catalog 5
~ SINAMICS-5120-CU320-2Ph__ 0 [ SINAMICS 51..§ [ <Search> | [ it | &
= P PN-IO 0 0X150 SINAMICS-S1 0 @0 Fiter  Profile: [<All> |'\ i
g L + (i Head module 2
g 2 + [ Module
o] 3 1
— 0 4 y
- 0 5 g—’,
<] - [ E > 7 :
o] 8 @
o] 9
o 10 |§’:
o 1" ;
o 12 4
0 13 ¥
] 14 =
] 15 urJ
0 16 g
W kolejnym kroku przystepujemy do definiowania W oknie Device overwiew musimy odwzorowac strukture
struktury telegramu komunikacyjnego przeksztattnika telegramu komunikacyjnego zdefiniowang po stronie
czestotliwosci. W tym celu zaznaczamy przeksztattnik konfiguracji przeksztattnika czestotliwosci. Poszczegdlne
czestotliwosci a nastepnie przechodzimy do widoku elementy sktadowe znajdziemy w katalogu hadrwarowym
urzadzenia (42). TIA (43).

SINAMICS S120 13



brak f

Komunikacja

|& Topology view [ Network view | 0¥ pevice view || Options
it FEIE ;J @+ = | [ Device overview e
& 92 Module _[Rack |Slor |laddress | Q address | Type | catalog
> SINAMICS-5120-CUZ20-2FN O 0 SINAMICS ] ~ | [ search= |[iid] [t
b PN-IO 0 0X150 SINAMICS-.
= ~ DOSERVO_1 0 1 DO SERVO gb’f‘l‘flreadm:d\):\l:. L L= e|
Module Access Point o 11 ST [ -
0 12 [l Do Control Unit
__ g 13 [l DO ENCODER
¥ DOSERVO_2 0 2 DO SERVO I.DDH\;Ad
- m Module Access Point 0 21 Module A...| = Egg!‘&:o
3 23 T DO Terminal BozrdiModule
3 29 Il Do TMa1
3 25 Il po vECTOR
~ DOSERVO_3 0 3 DO SERVO I.DleihDutPZD
Module Access Point 0 31 Module A... » ’:uSubmoduIES
0 32
0 33 L
0 34
~ DOTM41_1 0 4 DOTM41
Module Access Point 0 41 Module A...
. . without PROFlsafe 0 42 without P...
btki (power point str nr15) o 43 k
~ DO Control Unit_1 0 5 DO Contr...
Module Access Point 0 51 Module A...
without PROFlsafe 0 52 without P... h
0 53
0 )
0 7
0 8
0 9
0 10
0 hh
Dla przypomnienia — telegram komunikacyjny okreslony TIA Portal STARTER
odczas parametryzacji przeksztattnik czestotliwosci
P parametryzacji przekszt € . DO SERVO_1 - SERVO_02
zbudowany jest z trzech obiektow SERVO — obstugujacych - -
telegramy standardowe nr: 1, modutu dodatkowych DO SERVO_2 - SERVO_03
wejsélwyjs¢ TM41 obstugujacego telegram standardow
J5CTWYIS obstugujacego te’eg caardowy  po servo_3 - SERVO_04
nr: 3 oraz jednostki sterujgcej CU320-2 obstugujacej - -
telegram standardowy nr: 390 (46). DO TM41 _1 - T™M41_04
Kolejnos¢ poszczegdlnych obiektow oraz definicja DO Control Unit_1 - CU_S

telegraméw komunikacyjnych pomiedzy parametryzacja
w programie STARTER a budowa ramki komunikacyjnej

w TIA Portal musza by¢ identyczne.

Z katalogu HW (44) wybieramy poszczegéine obiekty DO:
DO Servo, DO TM41 oraz DO Control Unit (45).

14
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Komunikacja

SINAMICS 5120 » Ungrouped devices » SINAMICS-5120

ETnpnlugy view @ Network view ‘mf Device view || Options
d¢ [SINAMICS-S120-cu320-2Pf~] | &g [ 5| @+ 4 | Device overview |
[l ¢/ Module ~ |Rack  |slor |iaddress |Q address |Type ~ | catalog
~ SINAMICS-5120-CUZ20-2Fh O 0 SINAMICS <Searchx | [ [Jat!
» PN-ID 0 0150 SINAMICS- | @ e profile: [ <Alls =
~ DOSERVO_1 0 1 DO SERVO
= [l PROFisafe telegr 901 [A]
Module Access Point g 1 ; Module A.. B PROFiae telegroo2
Il SIEMENS telegram 102, FZD-6/10
— Standard telegram 1,PZ... 0 13 15.18 5.8  Standardt.) Il SIEMENS telegram 103, PZD-7115
00 SERVO.2 S ;" 0 sERVD Il SIEMENS telegram 105, PZD-1010
= m Module Access Point 0 21 Module A... |= [l siewmens telegram 100, 20- 11115
o e Il SIEMENS telegram 110, PZD-12i7 B
Il SIEMENS telegram 111, PZD-1212
Standard telegram 1,PZ... 0 23 19.22 15.18 Standardt.) Il SIEMENS telegram 116, PZD-111
D0 SERVD.3 g ;" f— Il SIEMENS telegram 118, PZD-1119
Module Access Poirt 0 31 Module A. [ e e
5 = Il SIEMENS telegram 126, PZD-1515
Il SIEMENS telegram 136, PZD-1519
Standard telegram 1, PZ... g ;3 23.26 19.22 Standardt..] I SIEMENS telegram 138, PZD-1519
- DOTME 1 o : 0 e Il SIEMENS telegram 139, FZD-1519 =
o Il SIEMENS telegram 220, PZD-10110
th“ ::":;EFTS :D‘”' S :; Il SIEMENS telegram 390, PZD-212
withou safe
Il SIEMENS telegram 391, PZD-3/7
Standard telegram 3,PZ... 0 43 27.44  23.32 SIEMENS telegram 302, FZD-315
~ DO Control Unit_1 0 5
0:1‘ "D LE = Il SEMENS telegram 393, PZD-4121
Mnhu e Access :mm 0 51 M_ohu eA.. Il SIEMENS telegram 395, PZD-313
:1;;::‘;“‘0‘“5“ 3 g 02 TR Il SIEMENS telegram 395, PZD-4/25
elegram390,F 0 53 45.48  33.36 SIEMENSt.. Standard telegram 1, PZD-212 | |
0 6
Standard telegram 2, PZD-4/4; SERVO
g
g Z Standard telegram 3, PZD-519; SERVO
L
g 8 Standard telegram 4, PZD-6/14; SERVO.
0 9 o
Standard telegram 5, PZD-9/9
0 10 o
Il Standard telegram 6, PZD-10/14 V|

Nastepnie dla wprowadzonych obiektéw definiujemy
witasciwe telegramy komunikacyjne — ktére wybieramy
z katalogu HW, folder ,,Submodules” (47).
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emens\Documents\Automati

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

Cf [ H saveproject & Y 2= T2 X # A5 | 6 B[R ¥ Goonline ¥ coofiine g7 [ IR 2 ] (]

[ Topology view | Network view [[If Device view ||

Device overview
¥ Module _ |Rack  [Slat | address | Q address | Type Article number Firmwere Comment
~ P S0 21D ~ SINAMICS-5120-CU320-2PN O 0 SINAMICS S120/51... 65L3 040-1TMAD1-0AAX V4,70
Add new device | > PN-IO 0 0 X150 SINAMICS-5120-CU.
— L : . ~ DOSERVO_1 0 1 DO SERVO
» W PLC 1[CPU1511F1 PN] n Module Access Point 0 11 Module Access Point
’ 0 12
= = Standard telegram 1, PZ... ] 13 15..18 5.8 Standard telegram ...
» =[] Documentation settings o0 14
p’ @ Languages & resources ~ DOSERVO_2 0 2 DO SERVO
D iﬂ Online access Module Access Point 0 21 Module Access Point
» [ Card ReaderlUSE memory [<] [ ]

‘ﬁ.Pmperties ‘|:i.‘.lnfu iJHﬂDiagnusliEs ‘

\ General yH Cross-references || Compile \

3] 2] @][ show sit meszage: -
Compiling finished (errors: 3; wamnings: 1
1 Path Description Gotm 7 Emers  Wamings  Time
9 - pc P 1 1:24:29 PM
Q ~ Hardware configuration P 3 1 1:24:29 PM
[x] ~ S71500/ET200MP statio A E 1 1:24:30 PM
2 ~ Rail_0 P 3 1 1:24:30 PM
@ ~ F-DQ8x24v DCI2. A 1 0 1:24:30 PM
[%] ~ F-DQB8x24V.. A 1 0 1:24:30 PM
2 An F-module in safety mode can only be used withanF-CPUo. A 1:24:30 PM
O ¥ F-DI16x24VDC_1 A 1 0 1:24:30 PM
[%] ~ F-DI16x24V .. A 1 0 1:24:30 PM
[X] An F-module in safety mode can only be used withanF-CPUo. A 1:24:30 PM
2 - PLC_1 Pl 1 1 1:24:30 PM
[x] ~ PLC_1 A 1 0 1:24:30 PM
Q PLC_1 Password must not be empty A 1:24:30 PM
] ~ CPudisplay_1 Pl 0 1 1:24:30 PM
CPU displa... The 57-1500 CPU display does not contain any password prote 1:24:30 PM
Compiling finished (errors: 3; wamings: 1) 1:24:30PM

W zwiazku z tym iz sterownik PLC na bazie ktérego
budowana jest aplikacja jest sterownikiem bezpiecznym,
kompilacja moze zakonczy¢ sie wygenerowaniem btedéw.
Podczas identyfikacji PLC rozpoznane zostaty réwniez
moduty bezpieczne — ich stosowanie mozliwe jest
wytacznie po zatgczeniu funkcji SF w PLC.
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Komunikacja

% Network 1§ Connections [l s @ %

PLC 1
CPU1511F-...

"BNIE 1 |

| Topology view | Network view [[f Device view

=

(=]

SINAMICS-S ... W
SINAMICS S...

PLC_1

PN/IE_1

<[ ]

[>] [100% ~| —§— &

J General ” 10 tags || System constants || Texts

[ info &2 piagnostics |

General

-

Talsafe Fail-safe

4

F-activation N\ F-activation

F-parameters
PROFINET interface [X1]
Startup
Cycle

-

[] F-capability activated

Communication load |
L

Enable F-activation If
]

System and clock memory

SIMATIC Memory Card F-parameters

-

System diagnostics

PLC alarms . o
Low limit for F-destination

Web server

-

addresses: |1

DNS configuration o L
2 High limit for F-destination

-

Display addresses: |99

Multilingual support

Central F-source address: |1

Time of day

Default F-monitoring time for
central F-II0: |150

-

Protection & Security

ms |

-

OPC UA

System power supply
Configuration control
Cnnnectinn rontirres

-

W widoku sieci i urzadzen zaznaczamy PLC, nastepnie

w zaktadce wtasciwosci (50), przechodzimy do menu
Fail-safe w ktérym aktywujemy funkcjonalnos¢ zwigzana
z bezpieczeristwem maszynowym (51).

SINAMICS S120
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Komunikacja

|d properties  |%iinfo )|l Diagnostics

v v v

-

-

General | 10tags | System constants | Texts

General

Fail-safe

PROFINET interface [X1]
Startup

Cycle
Communication load
System and clock memory
SIMATIC Memory Card
System diagnostics

PLC alarms

Web server

DNS configuration
Display

Multilingual support
Time of day

L

Protection & Secunty
Access level
Connection mechanisms
Certificate manager
Security event

- v

-

OPC UA

System power supply
Configuration control
Connection resources
Overview of addresses
Runtime licenses

Access level

Select the access level for the PLC. Update password encryption |

AcCCess per__

HMI Read Wirite Password

ficl, fail-safe (no protection) v v v
Ccess (no protection) v v v
7 v v
() HMI access v

() No access (complete protaction)

Full access (no protection):
TIA Portal users will have access to standard functions functions.
HMI applications can access all functions (fail-safe and standard).

Mandatory password:
For additional access to the fail-safe functions, TIA Portal users need to enter the “full access incl. fail-safe” password.

4, Siemens sers\Siemens\Documents\Automation\SINAMICS 51201SINAMICS 5120

Poject Edit View Insert Online Options Tools Window Help

x 9 e:fTlnE B R & coonine & cosfiine

2BE x ] i

Uf (3 H saveproject & ¥

[# Topology view [ah Networ

ricview [I¥ Device view ||

Dodatkowo wytaczamy ochrone funkcji lub wprowadzamy
hasto dostepu (52). Nastepnie przechodzimy do kompilacji
projektu (53) — brak btedow.
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Device overview
¥2].- [Module Rock.[Slot[laddress |Q adress[Type i N
~ [ SINAMICS 5120 5 =
F Add newdevice 5 o
“E'LJ [CPULI1IE1.EN) K » PROFINETinterface 1 ©  1X1 PROFINET interface
L BTG T A i F-DI16x24V DC_1 0 2 0.8 0.4  F-DII6x24VDC  G6ES7 526-1BH00-0AB0 V1.0
= -DQ 8. R -DQ 8 ] -2BF00- X
alonine s agistics F-DQ8:x24VDCRAPPM_1 0 3 9.14  9.14  F-DQ8X4VDCI2A. 6ES7 526-2BF00-0AB0 V10
@ safety Administration g 2
» gl Program blocks 0 5
» [ Technology objects B :
» I} External source files <] [}
DI IR [ properties | Info © % Diagnostics
» [ PLC data types S
» 53 Watch and force tables General g Crossreferences | compile |
*» [ onlne backups NN —
=)
TiceS Protectthe coded blocks FOB_RTG1 (0B123)
R D kP e 1 peth Description ili figurati [rime
Eomi Ll P Compiling configuration me
F PLC supenvisions & alamms Protect the coded blocks FB1_C (FE32774)
~ Hardware configuration 1:27:226M
PLC alamm text fsts
= ~ S71500/ET200MPstatio 1:27:23PM
» [ Local modules o —
» [ Distributed 10 i oo
» i Ungrouped devices =
= v Rc 1:27:23PM
» [af Common data
= PLC1  PLC_1 does nome——— - 1:27:23PM
Documentation settings
~ cPudisplay_1 Lo 0 1 1:27:23PM
» [ Languages & resources
+ (3 Online aceens ) CPUdisple... The 57-1500 CPU display does not contain any password prote 2 1:27:23PM
+ 1 Cord ReadertUsB memry (i} Safety Compile safety program ‘Safety Administration', 2 1:27:24PM
®  » PLCdata types s 0 0 1:27:25PM
® - Program blocks s 0 0 1:27:26PM
(] ~ System blocks la 0 0 1:27:26 PM
(7] v STERT Safeyy L 0 0 1:27:26PM
(] v Compiler blocks 2 0 0 1:27:26 M
(] -_PS_OUT_1_.. Block was successfully compiled. 2 1:27:26 M
[’ F_PS_IN_2_0_ Block was successfully compiled. 2 1:27:28PM
o > F-1I0 data blocks 2 0 0 1:27:28PM
[ FBO0009_F-DQ Block wes successfully compiled. 2 1:27:28PM
[ FBO000_F-DL.. Block wes successfully compiled. 2 1:27:28PM
[} F_Systeminfo_DB. Block was successfully compiled. A 1:27:28PM
[} RTG1SysInfo (DB... Block was successfully compiled. A 1:27:28PM
[} Main_Safety_RTG1 (FB1) Block was successfully compiled. A 1:27:28PM
[} Main_Safety_RTG1_DB (. Block was successfully compiled. A 1:27:28PM
[} Main (0B1) Block was successfully compiled. td 1:27:28PM
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Devices

e
e
=

> ] SINAMICS 5120
B¢ Add new device
ﬁg‘h Devices & networks
7 p.[l PLC_1 [CPU 1511F-1 PN]

Y Device configuration
%/ Online & diagnostics
8 5afety Administration

- [g Program blocks

| 4 Main [0B1] 1
e -
L Main_Safety_RTG1 [FB1

SINAMICS §120 » PLC_1[CPU 1511F-1 PN] } Program blocks » Main [0B1]

Komunikacja

Options

@ Main_Safety RTG1 DB [[ s« == s =8
» |l System blocks e

0|8 G

3 Y 6=

=% G a &7 =]

# Library view 18] (m]
v | Project library
% El [an

~ 1> Ll projectiibrar

Sa =

B

v [Global libraries

Fd %N

» LI Buttons-and-Switches

= LUl Drive_Lib_57_1200_1500

e QU] BumseL(=]  swomnasul ]|

G B [an [*]

205 Program info

tamey Data type Default value Supervision Comment

" Technology objects Q- e
4 External source files e il indinl

[ ~ Blocktitle: “Wsin Frogram Sweep (Cycle)”
» Lg PLC tags et
» [ PLC data types - Netork:
» [52 Watch and force tables
» [ online backups |
» [Z Traces |
» [§, Device proxy data

~ [ Master copies
57_General

[ semeaan

~ [ts] 03_SINAMICS
4 SINA_INFEED

L PLC supervisions & alarms

E] PLC alarm text lists Data block

45 SINA_PARA
40 SINA_POS

[ SINA_SPEED

» (1 Languages & resources

~ [ Local modules

» [ Distributed IO
» &2 Ungrouped devices
» (4§ Common data
» 5] Documentation settings
» [@ Languages & resources
» iz Online access
v [5F Card ReaderlUSB memory

H Name [sina_sPEED_DB [+ o P 39009
A PLCT [CPU1511F-T ] B | Number e
[M F-pi16x24v DC_1 Single O Manal i
_ Instance
[l F-DQ 8x24V DCI2A PPM| @Automatic

If you call the function block as a single instance, the function
block saves its data in its own instance data block.

|l oK 1I| Cancel

Sterowanie praca przeksztattnika czestotliwosci
rozpoczniemy od osi:

DO SERVO_1

—

SERVO_02

W drzewie projektu TIA przechodzimy do menu ,,Program
bocks” a nastepnie klikamy dwukrotnie w blok OB1
«Main” (54).

SINAMICS S120

Z zaktadki biblioteki ,Libraries” (55) otwieramy biblioteke
napedowa ,Drive_Lib_S7_1200_1500", nastepnie

z folderu ,03_SINAMICS” wybieramy bloczek ,SINA_
SPEED” ktory przeciggamy do okna gtéwniego programu
umieszczajac go w sieci Network 1 (56). Do bloku
sterowania tworzony jest blok danych DB, ktérego nazwe
oraz numeracje akceptujemy kliknieciem w przycisk ,,0K"
(57).
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SINAMICS 5120 * PLC 1 [CPU 1511F-1 PN] * Program blocks * Main [0B1]

Blok komunikacyjny SINA_SPEED taczymy z hardwarowym
adresem telegramu komunikacyjnego przypisanego do
sterowania wybranym urzadzeniem (58).

Adresy HW poszczeg6lnych elementéw sktadowych ramki
komunikacyjnej znajduja sie w menu PLC Tags (59) —
wybieramy polecenie Show all tags. W oknie gtdwnym
TIA przechodZmy do zaktadki ,System constants” (60)

a nastepnie odszukujemy interesujace nas obiekty.

Zgodnie z przyjetym nazewnictwem o$ SERVO_02
+STARTER” (61):
DO SERVO 1 - 278

Pozostate osie dostepne sa z adresami HW (62):
DO SERVO_2 - 280

DO SERVO_3 - 282

20

Opis wejs¢/wyjs¢ bloku SINA_SPEED:

WHIDSTW — adres zwigzany z kanatem wyjs¢
(sterowaniem praca falownika) Q

WS L EBE L@@l &6
e
T L -
T4 Siemens - C:\Users\Siemens\Documents\Automation\SINAMICS S120\SINAMICS 5120
%DB2 Edit ew nsert ow Help
"SINA_SPEED, U [ B Seveproject 5 S MG E R Y coonline ¥ Gooffline o [N I % - || [-= e
i
"SINA_SPEEI E)evines <@Tags [ = Userconstants | @ System c
EN PLC tags
M 0 ¥ _ SINAMICS 5120 Name Data type Value
- I Add new device 45 |G Local-PROFINET_interface_1-Port 2 Hn_interface 66
"run_servo02" — EnableAxis # Devices & networks 46 & Local-F-DI_16x24v_DC_1 Hw_SublModule 258
~ (@ PLC_ 1 [CPUAST1F1 PN] 47 [E] Local-F-DQ_8x24V_DC_2A_PPM_1 Hw_SubModule 259
%6MO.1 [IY Device configuration 48 | Local-PROFINET_IO-System Hw_loSystem 260
"ack_servo02" %/ Online & diagnostics 49 ] SINAMICS-5120-CU320- 2PN~Proxy Hw_SubModule 265
) Safety Administration 50 ] SINAMICS-5120-CU320-2PN~IODevice Hw_Device 263
%MD2 ~ Il Program blocks 51 ] SINAMICS-5120-CU320-2PN-PN-10 Hw_Interface 266
_ peedsp I Add new block 52 |[E] SINAMICS-5120-CU320-2PN~PN-10~Port_1 Hw Interface 267
4 Main [081] 53 ] SINAMICS-5120-CU320-2PN~P-I0~Port_2 Hn_Interface 261
6000.0 - RefSpeed 2 SINA_SPEED [FB285] 54 |[Z] SINAMICS-5120-CU320-2PN-Head Hw_SubModule 262
164003R 5 @ SINA_SPEED_DB [DB2] 55 ] SINAMICS-5120-CU320-2PN~DO_SERVO_1 Hw_SubModule 268
6#003 ConfigAxis &5 FOB_RTG1 [0B123] 56 |IE] SINAMICS-5120-CU320-2PN~DO_SERVO_1_1 Hw_SubModule 269
578 2 Main_Safety_RTG1 [FE1] E 57 |G SINAMICS-5120-CU320-2PN-DO_SERVO_1_2 Hi_SubModule 270
@ Main_safety_RTG1_DB [DB1] 58 & SINAMICS-5120-CU320-2PN~DO_TM41_1 Hw_SubModule 271
"SINAMICS- b [t System blocks 50 ] SINAMICS-5120-CU320-2PN~DO_TM41_1~Module_Access_Peint Hw_SubModule 272
5120-CU320- » [ Technology objects / 60 ] SINAMICS-5120-CU320-2PN-DO_TM41_1~without_PROFisafe Hw_SubModule 273
2PN~DO » kil External source files 61 | SINAMICS-5120-CU320-2PN~DO_Control_Unit 1 Hn_SubModule 274
SERVO ~ @ PCtags |22 18 sinamics-5120-€u320-2pN-DO_Control_Unit_1~Medule_Access_Point H_SubModule 275
B | a | . |82 & sinamiICs-5120-CU320-2PN-DO_Control_Unit_1-~without PROFIsafe Hw_SubModule 276 61
1~Standard_ T Add new ag table 64 INAMICS-5120-CU320-2PN~DO_SERVO_1_3 Hw_SubModule 277
telegram_1__ %4 Default tag table [75] INAMICS-5120-CU320-2PN~DO_SERVO_1-Standard_telegram_1_PZD-2_2 Hw_SubModule 278 |
PZD-2_2" » (i PLC data types TNAMICS 5 120-CU3 20- 2PN-DO_SERVO_2 Hw_subModule 279
HWIDSTW » 5 Watch and force tables INAMICS-5120-CU320-2PN~DO_SERVO_2~Standard_telegram_1_PZD-2_2 Hn_SubModule [780]
» [ig Online backups 68 |[E] SINAMICS-5120-CU320-2PN~DO_SERVO_3 Hw_SubModule 281
278 » [ Traces 69 |l SINAMICS-5120-CU320-2PN-DO_SERVO_3-~Standard_telegram_1__PZD-2_2 Hw_SubModule
"SINAMICS- » [§. Device proxy data 70 ] SINAMICS-5120-CU320-2PN-DO_TM41_1~Standard_telegram_3__FZD-5_,, H_SubModule 283
$120-CU320- 8} program info 71 & SINAMICS-5120-CU320-2PN~DO_Control_Unit_1~SIEMENS_telegram_3G0__PZD-2_2 Hw_SubModule 284
2PN~DO. :_‘} Ei sx‘mer\/‘is::r‘\sz alarms 72 &l 0B_Cyclic interrupt 0B_Cyclic 123
- &) PLC alarm text s
SERVO,
1~5tandard
telegram_1__
PZD-2_2"
HWIDZSW

HWIDZSW - adres zwiazany z kanatem wej$¢ (statusem

pracy falownika) |

Pozostate wejscia/wyjscia bloku SINA_SPEED:

EnableAxis — polecenie ON/OFF

AckError — kwitowanie btedéw (operacja dziatajaca na

zbocze narastajace sie)

SpeedSP — wartos¢ zadana predkosci w rpm

RefSpeed — wartos¢ referencyjna predkosci (wartosc¢
P2000 odpowiedniej osi odczytana poprzez program

STARTER)

AxisEnabled - o$ pracuje

Lockout — 1 = brak mozliwosci zataczenia (switching on

inhibited)
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ConfigAxis Znaczenie PZD podtaczona funkcja Wartos¢ domysina
w przeksztattniku

Bit0 OFF2 - wybieg 1 r2090.1 = p 844[0] 1
Bit1 OFF3 — niezalezna rampa hamowania 1 r2090.2 = p 848[0] 1
Bit2 Zwolnienie przeksztattnika 1 r2090.3 = p 852[0] 1
Bit3 Zwolnienie generatora rampy 1 r2090.4 = p1140[0] 1
Bit4 Praca generatora rampy 1 r2090.5 = p1141[0] 1
Bit5 Zwolnienie wartosci zadanej predkosci 1 r2090.6 = p1142[0] 1
Bit6 Wybér kierunku pracy 1 r2090.11 =p1113[0] |O
Bit7 Bezwarunkowe otwarcie hamulca 1 r2090.12 = p855(0] 0
Bit8 MOP zwiekszanie predkosci 1 r2090.13 =p1035[0] |O
Bit9 MOP zmniejszanie predkosci 1 r2090.14 = p1036[0] |0
Bit10 Rezerwa — wolny (bit 8 PZD 1) 1 r2091.0 0
Bit11 Rezerwa — wolny (bit 9 PZD 1) 1 r2091.1 0
Bit12 Rezerwa — wolny (bit 15 PZD 1) 1 r2091.7 0
Bit13 0

Bit14 0

Bit15 0

ActVelocity — aktualna predkos¢ wyjsciowa w rpm

Error — btad sterowania osia

Status — Status osi:

16#7002: No error — block is being processed
16#8401: Fault in the drive

16#8402: Switching-on inhibit

16#8600: Error DPRD_DAT

16#8601: Error DPWR_DAT

Diagld - rozszerzony btad komunikacyjny

SINAMICS S120
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G BT =l G

[T

“speed_servo02" — SpeedSp

©6000.0 —RefSpeed

164003F

164003F —|ConfigAxis

278

"SINAMICS-

5120-CU320-
2PN~DO

SERVO_
1~Standard_
telegram_1__
PZD-2_2"
—HWIDSTW

278
"SINAMICS-
5120-CU320-
2PN~DO_
SERVO_
1~Standard_
telegram_1__
PZD-2_2"

—HWIDZ5W

Po kompilacji projektu i wgraniu biezacej wersji do PLC
przechodzimy do widoku online. Prawidtowos¢

wysytanych oraz otrzymywanych sygnatow sterujacych/
statusowych w przeksztattniku czestotliwosci mozemy
skontrolowa¢ poprzez program STARTER. W widoku TIA

22

%DB2
"SINA_SPEED_DB"
%FB285
"SINA_SPEED"
EN ENO'
FALSE FALSE
%MO0.0 "SINA_SPEED_
"run_servo02" --|Enabl d}--1DB"Ax: 1
FALSE
%MO.1 "SINA_SPEED_
"ack_servo02" --| AckError Lockout--1DB8" Lockout
0.0 -5.126953
%MD2 "SINA_SPEED_

Actvelocity}— DB"Actvelocity

FALSE
"SINA_SPEED_
Error|--1DB"Error

1647002
"SINA_SPEED_
s — DB Status

=8 sinamics_s120

*1 Insert single drive unit
4l 5120
-®1 Automatic Configuration
- ¥ Overview
% Communication
i » Commiss. interface

]| e i) a]%

2 | g (eSS = | e

Sta
- STARTER - sinamics_s1.20 - [Drive_unit_1.SERVO_D2 - COMMUNICATION] 0000000000000
) Project Edit Targetsystem View Options Window Help

T ol R F Al

PZD interface selection: IF1: PROFINET - Cantral Unit onboard

Telegram configuration: |[1] Standard telegram 1, PZD-2/2

Receive direction | Transmit direction | Connectar binsctor converter | Binector connector converter |

Change

[ Hide inactive interconnections

* Telegram configuration Q ‘
¥ Topology i\[
- cus
_Eﬂ:feeés 1] 047E hex STW1 N
2] Input/output components [1 12] D2 TN i — @
P P P Diagnostics PZD received signal STW1 8
1 Encoder 2| [2] 0000 hex]| *
=
1 Drives 5 0 (O 0N/ OFF (OFF1) (1=0n / 0=0f)
o
4= SERVO_02 8 1 @@ No coast-down / coastdown (OFF2) signal source 1(1=0n / 0=0f)
»
;’ Ic”se: DCC chart o 2 @ No Quick Stop / Quick Stop (OFF3) signal source 1 (1=0n / 0=0f)
onfiguration
. Expenflist 3 €D Enable operationinhibit aperation {1=0n / 0=0f)
M Drive navigator 4 @@ Enable ramp-function generator/inhibit ramp-function generator (1=0n / 0=0f)
» Control logic 5 @ Continue ramp-function generator/freeze ramp-funcion generator (1=0n / 0=0f)
: Epez,’lmp/dasm’lmp control & @ Enable sefpoint/inhibit setpaint (1=0n / 1=0f)
unctions
% Messages and monitoring 7 (D 1. Acknowlecge faults (1-0n 7 0-0f)
- # Commissioning & ) Resenved
» Communication 3 © Reserved
% Diagnostics
4 SERVO_03 10 €9) Control by PLC/na contral by PLC (1=0n / 0=0f)
=1 SERVO_04 11 ) Resered
1] Documentation 12 ) Resened
-] SINAMICS LIBRARIES 13 ©) Reserved |
-1 MONITOR
14 ) Resenved
3e:2
0 (Active 0 fActid | O Roconed |
Projsct I
08 fil, 5120 @ SERVO_D2 Close Help
[ Devies Operating state

mozemy dokona¢ modyfikacji stowa sterujacego oraz
zmieni¢ wartos¢ zadang predkosci. Nastawione stany
moga by¢ nastepnie odczytane w programie STARTER.
W czytelny sposéb wszystkie informacje wysytane oraz
nadawane do systemu nadrzednego sterowania moga

by¢ walidowane.
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Zmiana interfejsu komunikacyjnego X127 na PN

Jednostki sterujgce SINAMICS S120 posiadajg dedykowany
interfejs uruchomieniowy — ztacze X127. Ztacze to
posiada fabrycznie nadany adres oraz nazwe PROFINET.

Jezeli jednoczesnie chcemy podgladad status uktadu
napedowego — podtaczonego po stacji PC poprzez ztacze
X127 oraz stan sterownika PLC, nasza stacja robocza musi
posiada¢ dwie karty sieciowe.

SINAMICS S120

Zdecydowanie tatwiejszym rozwiazaniem jest przetaczenie
dostepu komunikacyjnego przeksztattnika czestotliwosci
na punk sieciowy — w jednej sieci widoczny bedzie
sterownik oraz przeksztattnik czestotliwosci.

Zmiana sposobu dostepu sieciowego do przeksztattnika
czestotliwosci wymaga recznego okreélenia sposobu
dostepu.
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B3 STARTER - sinamics._s120 - [5120 - Telegram CONfiGUIAtion] s 00—

5 Project Edit Target system View Options Window Help
] = S A | L % % 8 oy

1%] B|5|E3 El &

I L2 o200l L

Properties - S120

=-£J sinamics 5120

=

#1 Insert single drive unit — - -

ST P

7 Overview
# Communication

General | Drive unit/ access point DEVICE addresses | Objectaddress

Access pointused STONLNE /&
» Commiss. interface
> Telegram configuration Interface setfor DEVICE: USB.STUSE]
¥ Topalogy Target dev. reachable
M cus
- ® Local
[ Infeeds
(2] Input/output components € Via router
S Encoder Address of Tstrouter
Drives —
* Insert drive
@1 SERVO_02

#1 Insert DCC chart
» Configuration
» Expertlist

# Drive navigator
» Control logic

Target device address

Please selectthe address to be used for each type

Type [nterface Address slot
*# Open-loop/closed-loop control = @ X120 5232 |3 A
# Functions P @ X127 LAN  [192168. 1032 |2
- Messages and monitoring ) X1400 CBE20 [0.0.01 B
# Commissioning Ox150P1P2 [0001 2
# Communication
- & Diagnostics
f1 SERVO_03
f1 SERVO_04
] Documentation
2] SINAMICS LIBRARIES
(1 MONITOR Properties - Drives (online) P
Rie=) lMudu\e Addresses}
2| ¥ oerors) [+ 0wamning(s) ‘S"ZD
[ Level [Message
| = [ —

Project storage location: CA\Program Files (x86)\Siemens\Step7\s7projisinamics

Author. ‘
Created on: Properties - Drives (online) X
Lastmodified on General [Module Addresses
Comment: 5
Rack 0o =]
Slot z

Target stafion: ® Local

(" Accessible via netwg/ transition

Connection to target station
Type Address

0K P 192168.10.32

W trybie offline prawym przyciskiem muszy zaznaczamy
uktad napedowy w drzewie projektu STARTER (50),
nastepnie z menu wybieramy polecenie ,Properties”.

oK Cancel Help

W oknie kontekstowym przechodzimy do zaktadki ,Device
addresses” (51) w ktérym mozemy odczytac biezace

nastawy komunikacji z uktadem napedowym. device” i wybieramy polecenie ,,Online access”.

W zaktadce ,,General” widoczna jest nazwa urzadzenia
(52), adres sieciowy definiujemy w zaktadce ,Module
addreses” 53 — adres musi by¢ zgodny z adresem
sieciowym urzadzenia.

Dokonujemy modyfikacji punktu dostepowego z X127
na X150P1/P2 wprowadzajac sieciowy adres IP
przeksztattnika czestotliwosci, zamykamy okno
kontekstowe przyciskiem OK.

Nastepnie ponownie prawym przyciskiem myszy klikamy ~ Zmiany jesli wystepuja akceptujemy przyciskiem OK.

w nazwe uktadu napedowego w drzewie projektowym w
wyswietlonym menu przechodzimy do opcji ,Target

Przechodzimy do widoku online — pracujac na magistrali
sieciowej (wspdlnej dla PLC i napedu).
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3 STARTER - sinamics =120 - [Drive Unit LSERVO 02 - Configuration

] Project Edit Targetsystem View Options Window Help

| =] %) S 2@ o|-| % ]

[m s 1] ] o] |

=28 sinamics_s120
#7 Insert single drive unit
E-feffla 5120

* Automatic Configuration

Display data set
switchower

v

Drive data set: DDS 0 (Active) Configure ODS.. ‘

Carmmand tlata set CDS 0 (Active)

ek Overview
= & Communication
- Commiss. interface
# Telegram configuration

Configuration | Drive data sets | Command data sets I Un

Fieference wariahles - setting |Blocked list- setting

eneral reference parameters

-4 Drive navigator

- » Control logic

i % Open-loop/closed-loop control
7 & Functions

i B Messages and monitoring
o A& Commissioning

- Communication

- § Diagnostics

E-4=f SERVO_03

= SERVO_04

#-_] Documentation

-] SINAMICS LIBRARIES

&[] MONITOR

[ ey e

=- ¥ Topology [v" Block automatic reference value calculation
=4 CUS I p2000 Reference speed reference frequency 6000.00 pm I
- Infeeds p2001 Reference voltage 1000 Vrrms
=] Input/output components p2002 Reference current 12.00 Arms
=27 Encoder p2003 Reference torque §.28 Nm
=21 Drives r22[i]0045 ge;eren«:e pow‘er gc‘zgg t{W
H p: eference angle A
-4 SERVO_02 p2007 Reference acceleration 100.00 revis2
%7 Insert DCGechart
| * Configuration ]
- ¥ Expert list

Wartos$¢ referencyjng Ref_speed ktérg postuguje sie
bloczek komunikacyjny Sina_Speed dla kazdego

z napeddéw nalezy odczytac indywidualnie. W drzewie
projektowym przechodzi do widoku falownika, nastepnie
wybieramy polecenie ,,Configuration” (54). W oknie
gtéwny programu zmieniamy widok na ,Reference
variables - settings” , odczytujemy wartos¢ referencyjna
predkosci = 6000rpm.

SINAMICS S120

Zadajac poprzez magistrale komunikacyjna wartos¢
4000HEX uktad napedowy otrzymuje 100% sygnatu
= 6000rpm.

Podobnie w przypadku odczytu wartosci aktualnej
— przeksztattnik do PLC wy$le wartos¢ w zakresie O
— 4000HEX ktéra odpowiada predkosci z zakresu O
— 6000rpm.
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G BT =t Gl &[T 6

HF HiF —0— 7 — &

%DB2
"SINA_SPEED_DB"
%FB285
"SINA_SPEED"
EN ENO
TRUE TRUE
%MO.0 "SINA_SPEED_
"run_servo02" —{EnableAxis AxisEnabled — DB" AxisEnabled
FALSE FALSE
%6MO.1 "SINA_SPEED_
"ack_servo02" -~ AckError Lockout -~ DB Lockout
3000.0 2998.901
YoMID2 "SINA_SPEED_
[SpeedisEnio02" — speedsp Actvelocity — DB ActVelacity
6000.0 —RefSpeed FALSE
16#003F "SINA_SPEED_
16#003F — ConfigAxis Error -1 DB" Error
s 1647002
SINAMICS- "SINA_SPEED_
5120-CU320- __DB'SBws
2PN-DO._ Status
SERVO_
1-standard_ P7D interiace selecion: [IF1: PROFINET - Cantral Uit onbosrd
te eg'a'nji Inerace selecton .
PZD-2_2"
— HWIDSTW
278 Transmitdirectionl Connector binector converter Binemorconnemorconver‘ter}
"SINAMICS-
5120-CU320- TelSyxam configuration: [1] Standard telegram 1, PZD-2/2 Change
2PN~DO_
SERVO_
1~Standard_ [+ Hide inactive intercannections
telegram_1__
FzD-2_2' ,@ |
— HWIDZSW Q
[1] 047F hex| STl [ o=
I 2] 2000 _hex|| NSOLL_A [Te1185M01, CF: Speed ContralluQ@ I

PROFI|drive

Odczytana wartos¢ referencyjna predkosci wprowadzamy
jako RefSpeed (55).

Poprzez SpeedSp mozemy zadawac predkos¢ —
prawidtowos¢ wysytanych sygnatéw odczytujemy

w programie STARTER, menu Communication zaktadka
.Recieve direction”(56).
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W przyktadzie zadajemy wartos¢ 3000rpm = 2000Hex
(50% wartosci referencyjnej).
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STARTER - sinamics_s120 - [Drive_unit_1.SERVO_02 - Setpoint addition]
ﬂl Project Edit Targetsystem View Options Window Help

| e[| S| % |Co[ @] o[ ] M2 Xl Xl [ || % il e =<1 =l Bl e 4 5l [ [ ) [

il i Sety 't Sl
%) Insert single drive unit N etpoint addition ‘

5 eflla S120

125,00 ps
#) Automatic Configuration Enable ramp-unciion generator

» Overview

- Enable sefpoint
- 4 Communication
» Commiss. interface

» Telegram configuration Speed selpaint 1 o

y| > 205t co: IF'I.PRCLF\dri\_T_

Mo OFF1 —&——|

No OFF3 —i&—|
7 7 Topology

a4+ CUS
111 Infeeds
7-I_] Input/output components
7-|1] Encoder Speed setpoint 2

-] Drives o
= SERVO_02

®1 Insert DCC chart
* Configuration

R}

1

3000.00 rprm 3000.000 rpm

Interpolator

[

3 Expert list Deceleration ramp Interpalatar
¥ Drive navigator Actual value ot
- # Control logic the time of e — Il FI

- & Open-loop/closed-loop control OFF1/OFF3

-~} Setpoint addition

- % Speed precontrol

- ¥ Speed setpoint filter
- ¥ Speed controller

- V/f control

- ¥ Torque setpoints

- ¥ Torque limitation

- ¥ Current setpoint filter
- ¥ Current controller

- ¥ Power unit

- ¥ Motor

- ¥ Motor encoder -
32:2 0 (Act 0 {Act 0 (Active;
% Functions ~ [0 ot = ] [iAcive - | [oc )

n

0.00 rpm

3000.000 rpm

Dalsza diagnostyka sygnatu wartos$ci zadanej mozliwa jest
menu ,Setpoint addition” w ktérym wys$wietlona
zostanie wartos¢ wyskalowana przesytanego sygnatu [
3000rpm (57).
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‘Add new block 3

Project tree o 4

Devices CEITE
| cyclic interrupt |

s
&

= Program cycle
4 Startup

Language: o [+
¥ ] SINAMICS 5120 % =
i Numb
B Add new device m—l> B CULES <]
h Devices & networks Organization () Manual
e block .
~ L@ PLC_1 [CPU1511F-1 PN] (&) Automatic

=i} Time error interrupt

Device configuration ic it .
[‘II Online & d\aggno;t‘icf/m o 4 Diagnostic error interrupt I Cyclic ime (ps): | 100000 | I

ddules

@ Safety Adminisjg4on PNME Ds.zscnpt\on. .
~elroganbece Options for e
e  Lirry view (2 = e L
& SINA_SPEED [FE285] = iject Ilbrary ; in the properties of the OB
@ SINA_SPEED_DE [DB2] = = # E
4O FOB_RTG1 [0B123] VLT Broiectiibrary
i+ Main_Safety_RTG1 [FB1] ]
@ Main_Safety_RTG1_DB [DB1] % &
b o System blocks B
~ [% Technology objects E-
K Add new object B
» External source files =
v L& PLC tags v | Glybal libraries = e
Qo) e FRlevzs HE :
I Add newtag table ) 1
= » LUl Buttons-and-Switches [ ox ||| cancel
3 Default tag table [75] R
» [ PLC data types = Drlve_L\b_S}'__1200_1500 0 e
¥ L Master copies =
v [t/ 01_57_General E\ ;':
» [ 02_57_1200 =
» 5 02_57_1500 5}
~ [t 03_SINAMICS -
4 SINA_INFEED
45 SINA_PARA
4 SINA_PARA_S
4 SINA_POS
& SINA_SFEED
» Languages & resources
» L] Drive_Lib_S7_300_400
» LU Long Functions
» LLI Monitoring-and-control-objects
¢ LUl Decumentation templates
» L[ winaC_mp
W trybie servo uktad napedowy nie posiada generatora wyswietlonym oknie kontekstowym zaznaczamy typ bloku

rampy. Modut technologiczny generatora jest nieaktywny OB (58) oraz jego rodzaj ,Cyclic interupt” (59). Nastepnie
— mozemy go oczywiscie wtaczy¢ poprzez parametryzacje ~ wprowadzamy cykl od$wiezania procesu — istotny

napedu (ponowne wykonanie procedury szybkiego z punktu widzenia przyrostowego zadawania wartosci
uruchomienia). W naszym przyktadzie zadajnik rampy predkosci (60). Na zakoriczenie wybér oraz konfiguracje
generowany bedzie w PLC. Istnieje gotowy przyktad akceptujemy przyciskiem OK. (61)

aplikacyjny uwzgledniajacy biblioteke ,RampGenerator_

Lib” — biblioteka oraz opis w zataczniku do wersji

elektronicznej niniejszej dokumentacji. W kolejnym kroku otwieramy wtasciwa biblioteke
programu TIA — przechodzimy do zaktadki Libraries (62)

Zadajnik generatora ramy umieszczony zostanie w bloku i klikamy w ikone otwérz biblioteke (63).

cyklicznych przerwan OB30 w tym celu z drzewa projektu
TIA wybieramy polecenie ,,Add new block” (57). W
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E Open global library Iﬁ
~ Options 55
| Lookin: | 45045947_RamGenerator_Lib_STEP7-TIA-Portal + (€] Y 2 Er # Library view (£ & E
- - - E
i Name Date madified | Project library B
= = = o E]
<z | AdditionalFiles 2017-12-18 1435 Ci Bllat =& z
Recent Places | M 2017-12-18 14:35 » LU Project library
! ! Logs 2018-01-30 13:52 %
| System 2018-01-30 13:52 f."_é_
Desktop | T™MP 2017-12-18 14:35 2
. | UserFiles 2017-12-18 14:35 [
w=ml @45[)45947_RamGenerator_Lib_STEPTfﬂAfPonal 2018-01-30 13:52 w | Global libraries _?
fitraties FFeoBE & EMW B |2
; ¢ L1 Buttons-and-Switches .
:k » LUl Drive_Lib_57_1200_1500 E
TSOIETET » L] Drive_Lib_S57_300_400 =
P ¢ Ll Long Functions 5
%Y < | i 3 » LI Menitoring-and-control-objects 3
m - » LUl Documentation templates o]
Network  File name: 45045947_RamGenerator_Lib_STEP7-TiAPoral v > [l WinAC_ WP Nl
= || 145045947 RamGenerator_Lib STEP7-TIA-Portal V14
Files oftype [G\cbal library V] [ Cancel I » (30 Types
[¥] Open as read-only ~ L1l Master copies
@ ContDB
- - 4 Cydlic interrupt
@ Ramp_DB
] .i Commeon data 66
4 Languages & resources

Wskazujemy wtasciwa lokalizacje biblioteki oraz plik
RamGenerator_Lib... (64) ktéry otwieramy przyciskiem
~Open” (65).

W widoku bibliotek TIA przechodzimy do folderu ,,Master
copies” z ktérego przeciaggamy bloczek RAMP (66) do
widoku sieci bloku OB30.
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I+

G L EA=08 2

s (] ¢ 6o @ BB 6= 1= % @

- i =0 — T

¥ Block title: .
Comment WS b, EOE(D B @@l 2@ - i &[T G
- - B
MNetwork 1: e i o] o
Comment "SINA_SPEED_DB"
%FB285
“SINA_SPEED"
E ENO
%DB3

. . TRUE TRUE

Ramp_DB %MO.0 *SINA_SPEED_
[ un_senvo02" - E i i DB"AxisEnabled
%FB2

" " FALSE FALSE

Ramp’ %M0.1 "SINA_SPEED_
“"ack_servo02" --| AckError Lockout--1D8" Lockout
EN ENO
00 00

0.0 > %MD2 "SINA_SPEED_
- “speed_sernvo02” — SpeedSp ActVelocity— DB"Actvelocity

%MD2 £000.0 —{Refspeed R
InitFB Out/— "speed_servo02 164003F *SINA_SPEED_

16#003F —| ConfigAxis Error--DB"Error
0.0 278 vmaznnn

InitFB (67) — inicjalizacja nastaw zadajnika rampy (TRUE),

podczas pracy (FALSE)

Setpoint (68) — Warto$¢ zadana predkosci (w naszym
projekcie jako Real zmienna od 0 do 6000rpm)

Rate (69) - przyktad:
Czas ods$wiezania bloku OB30 - 0,1s

Rate = warto$¢ zadanals — jezeli warto$¢ zadana =
1500rpm dla rate = 1/s czas przyspieszania od 0 do
1500rpm = 1500s

Dla Rate = 5 czas przyspieszania = 1500/5 = 300s
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%MD6 200
i . . SERVO_
setpoint” — SetPoint 1~Standard_
telegram_1__
P02 2" Teay %
HWIDZSW u
Rate Operand Data ype
Modifyvalue:[1s00 | Fomat [ Floating-point number ||
¥  Network 2:
Comment - - -_Cance\
MOVE
EN ——
0.0 0.0
%MD6 %MD6
IS [ ouri[—sepoint
¥  Network3: ..

Out (70) — wartos¢ wyjsciowa generatora rampy,
podtaczona zostaje jako wartos¢ SpeedSp bloku
komunikacyjnego SINA_SPEED.

W celu utatwienia pracy zmienna setpoint zostaje
umieszczona w bloku OB1 — bloczek MOVE pozwoli na
sterowanie wartoscia zadana z jednego miejsca programu.

Poprzez modyfikacje zmiennej ,setpoint” (71) wptywamy
wartos$¢ zadana predkosci przetwarzana poprzez
zewnetrzny generator rampy.
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Ed T =, ERE
Ak - - o -t
*SINA_SPEED_DB"
8285
"SINA_SPEED"
EN ENO
TRUE TRUE
%M0.0 "SINA_SPEED_
“run_servo02" bleAxi " D"
FALSE FALSE
%6M0.1 "SINA_SPEED_
"ack_servo02"--| aglerfior Lockoutl--1DB" Lockout
1059801 1149902
%WMD2 *SINA_SPEED_
*speed_seno02" — speedsp Actvelocity — D8" Actvelocity
6000.0— RefSpeed -
164#003F "SINA_SPEED_
#0037 —|configAxis Error|--D8" Error
1647002
"SINA_SPEED_
Status — DB"status
1640000
"SINA_SPEED_
Diagid}— DB" Diagld
—HWDZSW
ace 1 parameterizationval | [prive unit 1 <l > %]
FctGen inactive Drive unit 1 +| __Assume Control Priority [ |=|
Trace | Function generstor | Measurements Time diagram | FFT disgram | Bode diagrarm |

8 [dT: 3204.223 ms[¥(T1): 0.000 rpm dY: 6000000 rpm |
[¥1:3231.579 rpm [Y2: 2431.579 rpm [dY: 800.000 rpm

Po odpowiednim dopasowaniu wartosci Rate mozemy
przystapi¢ do sprawdzenia pracy uktadu napedowego.
Warto$¢ zadang wprowadzamy poprzez zmienna
Lsetpoint” — wyjscie bloku Ramp obserwujemy w polu 72.

SINAMICS S120

Przebiegi wartosci zadanej oraz wyjsciowej mozemy

zarejestrowac poprzez funkcje Trace programu STARTER

(73).
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SINAMICS 5120 * Devices & networks -

‘E Topology view Hﬁﬂ]. Network view ||[If Device viewJ_
CIEEEE F

% Network| ¥ Connections [HIconnecion

PLC 1 SINAMICS-S...
CPU1511F-... SINAMICS S...

PLC_1

PN/IE_1

3

kT v ] 100% = .

SINAMICS §120 » Ungrouped devices » SINAMICS-$120-CU320-2PN [SINAMICS $120/$150 CU320-2 PN V4.7]
[# Topology view [ Network view |I¥ Device view | | Options
Device overview
W voduie Rack [Siot. [l sdess [ Quaddress[Type i e == | catalog
- SINAMICS-$120-CU320-2P% O 0 SINAMICS $120/51.. 6513 040-1MADT-0AAX V4,70 PLC_1 [Search ]
» N0 0 0x150 SINAMICS-5120-CU. PLC_1 Drier  pofie [<b 7]
DOSERVO_1 0 1 DOSERVO Il SIEMENS telegram 138, PZD-15/10
Module Access Point 0 1 Module Access Point I SIEMENS telegram 139, PZD-15119
L L M SIEMENS telegram 220, PZD-10/10 |
Standard telegram 1,7 0 13 15.18 5.8 Standardtelegram.. I SIEVENS telegram 390, PZD-212 5
Supplementary datz, PZ.. 0 14 4952 37.40  Supplementarydat.. I SIEVENS telegram 391, £ZD-317 E
¥ DOSERVO_2 0 2 PO VO [l SIEENS telegram 392, PZD-3/15 P
Module Access Point 0 21 Module Access Point I SIEMENS telegram 393, PZD-4121 E
g ZZ M SIEMENS telegram 394, PZD-3/3 -
Standard telegram 1,PZ.. 0 23 19.22 15.18 Standardtelegram.. 1 SIEVIENS telegram 395, PZD-4125 L
g 24 Il Standard telegram 1, PZD-2i2 %
K DOSERVO_3 0 3 HOERYD) [l Standard telegram 2, PZD-414; SERVO 2
W Module Access Point o 31 Module Access Point Il Standard telegram 3, PZD-515; SERVO z
" il iz [l standard telegram 4, PZD-6/14; SERVO |
g Standard telegram 1,PZ.. 0 33 23.26 19.22 Standard telegram.. Il Standard elegram 5, P2D-919 |
- oo z i“ Dot [l 5tandard telegram 6, PZD-10/14 =
- M standard telegram 7, PZD-2/2 Fl
Module Access Point o Eal oMl SRR Il standard telegram 9, PZD-10/5; SERVO. 3
without PROFIsafe o 42 without PROFIsafe TN Sopplementary Sats 20213 1
Standard telegram 3,PZ... 0 43 27.44 23.32  Standardtelegram.. W o emenery Gee F202 =
~ DO Control Unit_1 o 5 DO Control Unit I Supplementary data, PZD-216
Module Access Point o 51 Module Access Point I supplementary data, PZD-8/8
without PROFsafe o 52 without PROFis afe I Supplementary telegram 700, PZD-013
SIEMENS telegram 390, 0 53 45.48 33.36 SIEMENS telegram . .
2 Supplementary telegram 701, PZD-2I5 B
5 < M supp! 1y teleg; [~
0 7 2
0 8 Device ]
0 9
0 1 7
0 1 v
|< properties  |*dinfo [l Diagnostics
O ——  ——— Supplementary data, PZD-212 =

Jezeli telegram komunikacyjny nr 1 jest dla nas Dla wybranego falownika (w naszym przyktadzie servo_1)
niewystarczajacy ze wzgledu na ilo$¢ danych przesytanych  ramka komunikacyjna zawierajaca standardowy
pomiedzy przeksztattnikiem a PLC, mozemy go telegram nr1 zostata uzupetniona dodatkowym
rozbudowac o kolejne stowa wysytane poprzez proces telegramem o strukturze 2/2 (75 dwa stowa nadawane
komunikacji cyklicznej. W tym celu w trybie offline TIA oraz odbierane).

przechodzimy do widoku sieci i urzadzen. Nastepnie

poprzez dwukrotne klikniecie w uktad napedowy (74)

przechodzimy do widoku urzadzenia w ktérym dokonamy

modyfikacji struktury telegramu komunikacyjnego.
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T8 Siemens - C:\Users\Siemens\Documents\Automation\SINAMICS 5120SINAMICS 5120

ject  Edit

F 7% [ save project

Komunikacja

l,?, & Goonline ﬁ Go offline

Devices

s
S

t{ Module

> _1 SINAMICS 5120

I Add new device
Devices & networks .
PLC_1[CPU1511F1 PN] |4

T Device configuration

Online & diagnostics

P PN-IO
> DOSERVO_1

b3
L]

-
=l

> SINAMICS-5120-CU320-2PM

Module Access Point

Standard telegram 1, PZ...

“tﬂ STARTER - sinamics 5120 - [Drive unit 1 - Telegram configuration] . -

Device overview

Elajroect Edit Target system View Options Window Help

D || &%) S| 4[] ]|l x|

XX i )|

77

=& sinamics_s120

®1 Insert single drive unit
=] ﬂn Drive_unit_1
- » Overview

IF1: PROFldrive FZD telegrams | IF2 PZDteIegramsl

Communication interface: PROFINET - Control Unit onboard {isochronous)
The PROFlsafe comrmunication is performed via this interface

- % Communication The PROFIdrive telegrams of the drive objects are transferred in the following order.
% Commiss. interface The input data corresponds to the send and the output data of the receive direction of the dnive object
- ¥ Telegram configuration LSl Ofee
- & Topology Input data| Qutput data
w0 CUS Object | Drive object | -No. Telegram type Length Length
m-] Infeeds 1|SERVO 02 |2 Standard telegram 1, PZD-2/2 2 2
Supplementary Data 2 2
& Input/output components 2|SERVO 03 |3 Stapnpdard teler;ram 1, PZD-2/2 2 2 O
@ Encoder 3|SERVO 04 |4  |Standard telegram 1, PZD-2/2 2 2
-] Drives 4[TM41_05 5 |Standard telegram 3, PZD-5/9 9 5
-] Documentatian 5|CU_S 1 SIEMENS telegram 390, PZD-2/2 2 2
-1 SINAMICS LIBRARIES DOs that are not assigned to a slot. (No cyclic data exchange)
&1 MONITOR

Adapt telegram configuration -

Interconnections/diagnostics

Wprowadzone zmiany wgrywamy do PLC (76).

Modyfikacja struktury telegramu komunikacyjnego
dodatkowo musi zosta¢ odwzorowana po stronie uktadu
napedowego. W tym celu w programie STARTER
przechodzimy do pracy w trybie offline (77) — pamietamy
o wszystkich niezapisanych zmianach jesli wystepuja
(kopiujemy pamiec ulotnag do trwatej przeksztattnika
czestotliwosci a nastepnie zapisujemy biezaca wersje
projektu z napedu na dysku twardym PC).

W kolejnym kroku przechodzimy w drzewie projektowym
do widoku struktury telegramu komunikacyjnego (78).

SINAMICS S120

W oknie gtéwnym programu STARTER zaznaczamy obiekt
napedowy zdefiniowany poprzez wtasciwy telegram
komunikacyjny (79). Rozbudowa telegramu bedzie
mozliwa poprzez klikniecie w przycisk ,Adapt telegram
configuration” (80).

Z wyswietlonego menu wybieramy wtasciwa opcje
(w identyczny sposéb do poszczegéblnych obiektéw
napedowych dodawane s3 telegramy bezpieczne).

Na zakoriczenie definiujemy dtugos¢ telegramu — kolumny
Lenght w kanatach Input oraz Output data.
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STARTER - sinamics. 5120 - Driveunit_L- Tl grarm COnTguraion] s
ﬂgjrqect Edit Target system View Options Window Help
Dl | el &| 4 |%|@] o] ¥

(38 | = ] | | | | | @

9 | n |(EEE

. . IF1: PROFldrive PZD telegrams | IF2: PZD telegrams
=& sinamics_s120 £ g I
#1 Insert single drive unit Communication interface: PROFINET - Cantral Unit onboard (isochronous)
-4l Drive_unit_1 The PROFlsafe communication is performed via this interface
*)1 Automatic Configuration
% Overview The PROFIdrive telegrams of the drive objects are transterred in the following arder:
&% Communication The input data corresponds to the send and the output data of the receive direction of the drive object
¥ Commiss. interface LTz
i ¥ Telegram configuration i i i L | | /
- ¥ Topology Object | Drive object| -No. | | Download to target system (WWBS:824) - / =
-8 CUS 1/SERVO 02 |2 |§
- g
e+ Infeeds I SERVOIOTIR S H
= 9 The data will be downloaded to the target systgm. This can take several
&-_] Input/output compaonents 3|SERVO 04 |4 q minutes!
-] Encoder ¥ T4 05 5 |8 :
-] Drives 5|cu_s 1 1§
-] Documentation DOs that are not assigned to 2
-] SINAMICS LIBRARIES [ Store additional data on the target device
-] MONITOR r
[v After loading, copy RAM to ROM
Start download?
res Mo Help
Adapttel confi 4

Zmiany zwigzane z konfiguracja telegramu po przejsciu
do trybu online wgrywamy do napedu (81) — polecenie
Download to target system.

W wyséwietlonym oknie kontekstowym mozemy réwniez
zaznaczy¢ konieczno$¢ kopiowania pamieci ulotnej

do trwatej po zakoriczeniu procesu wgrywania nowych
nastaw pracy przeksztattnika czestotliwosci.
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3 STARTER - sinammics_s120 - [Drive_unit_LSERVO_02 - Communication] ... 0

f Project Edit Targetsystem View Options Window Help
Do) S| 5[ @ ]| x|
i . A e e o 2 5 [ et 1 1 [

X%

[ s | %

=) [z

=2 sinamics_s120 PZD interface selection: IF1: PROFINET - Cantrol Unitonboard

~#] Insert single drive unit

4 Communication
# Commiss. interface
w- ¥ Telegram configuration

[ Hide inactive interconnections

s Drive_unit 1 Receive diraction|| Transmit direction | [Cannectar binectar converter | Binector cannectar canverter |
#) Automatic Configuration
» Overview gram configuration: [1] Standard telegram 1, PZD-2/2

Change
|

Zatézmy ze poprzez komunikacje cykliczng chcemy na
trzecim stowie telegramu komunikacyjnego (standardowy
telegram obstuguje 2 stowa — kolejne dwa dostepne sa
poprzez wprowadzone rozszerzenie telegramu) wystac

do plc informacje odnosnie aktualnej wartosci pradu
wyjsciowego falownika.

W tym celu w drzewie projektu przechodzimy do menu
Communication (82).

W oknie gtéwnym wyséwietlamy zaktadke , Transmit
direction” (83). W tabeli ktéra widzimy dwa pierwsze
stowa sg okreslone (1 — ZSW1, 2 - NIST_A) i nie moga by¢
zmodyfikowane, s3 czescia telegramu predefiniowanego —
standardowego nr 1.

SINAMICS S120

* Topology
s
E!I!,I,feeés 047E hex STw1 - D=
047E_0000 hy -
X Input/output components = = ] =
[1 Encoder o omg hex[|  NSOLLA  J[TTE5M] Ol Sneed conoll | B
Zla3 e ‘ ——
{2 Drives 5
[ 8 StRv0.02 ] 5 P20 intertace selection: [IF1: PROFINET - Control Unit onboard
#) Insert DC i
; Configuratiol Feceive direction Transmit divection | Connector binector converter | Binector connector converter |
Expert list
$ Drive navigator Telegram configuration: ([1] Standard telegram 1. PZD-2/2 Change
* Control logic
& Open-loop/closed-loop con [ Hide inactive intercannections
% Functions ‘ Q
% Messages and monitoring Qp\f
& Commissioning
» Communication > 20881 “CO- Sand kinector Z8W1 EB3T hex| [1]
F Diagnostics 3 o AB31_0000 hex|1]2]
.= SERVO_03 >3 G0 Acual speed smot | NIST_A ] 0000 hex| [2]
-d=f SERVO. 04 | 3 R R 0000_0000 hex|[2]3]
{1 Documentation userdefined | 0000 hex| [3]
] SINAMICS LIBRARIES " I 000 000 temeel 2 Lt 1 — =
1 MONITOR o | SERVOQ_02, p2051[2] CL IF1 PROFIdrive PZD send word, PZD 3 [
Please select the signal source! Find parameter
[servo_0z =1 =]
P no. Parameter text -
0%
100% =
21 CO: Actual speed smoothed L
25 CO: Output voltage smoothed
26 CO_DC link voltage smoothed
|2z Il CO: Absolute actual current smoothed
32 CO: Active power actual value smoothed
34 CO: Motor utilization thermal
35 CO: Motor temperature
136 CO: Power unit overload 12t
370] +| CO: Power unit . Inverter maximum value
—— = |6 CO/BO: Missing enable sig

Dla uzytkownika dostepne s3 dwa dodatkowe stowa

(3 oraz 4) dla ktérych istnieje mozliwos¢ swobodnej
parametryzacji sygnatu wysytanego poprzez magistrale
komunikacyjna.

Klikamy w konektor przy trzecim stowie (84) nastepnie
z menu rozwijanego wybieramy polecenie ,Further
interconnection” — wyswietlone zostanie okienko
kontekstowe.

W oknie nalezy zwr6ci¢ uwage na obiekt napedowy
ktérego sygnat chcemy wystaé poprzez magistrale
komunikacyjna — servo_02 (nazwa z projektu STARTER).
Nastepnie wskazujemy interesujacy nas parametr — r27
(aktualna warto$¢ pradu wyjsciowego) (85), wybor
potwierdzamy przyciskiem OK., zamykajac jednoczes$nie
okienko kontekstowe.

35
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*  Network 3:

Comment

NORM_X SCALE X
lz Int to Real Real to Real
EN EN
0 — MIN OUT — #current 0.0 — MN OuUT — #current
WA 9 #current — VALUE
"Tag_1" — VALUE 12.0 — MAX
16384 — MAX
STARTER - sinamics_s120 - [Drive_unit_1.SERVO_02 - Configuration]
B Project Edit Targetsystem View Options Window Help
|=|E% &l 2l || ¥ [ i i %
o 3 3 [ T e 4 D )
E% sinamics_s120 - v Display data set Drive data set: DDS 0 (Acthg) Caonfigure DDS...
# Insert single drive unit ST
= . 9 B Command data set CDS 0 (Actkg)
o-flla Drive_unit 1
*1 Automatic Configuration
- ¥ Qverview Configuration | Drive data sets | Command data sets] Units  Peterende variables - seting | Blocked list- sel

= & Communication
-~ ¥ Commiss. interface
-~ # Telegram configuration
#- * Topology
-=g= CU_S
=-I_] Infeeds E
#-_] Input/output components
#-_] Encoder
&-I_J Drives
=== SERVO_02
-7 Insert DCC chart
- Configuration
» Expert list
$# Drive navigator

Wartosci odczytywane poprzez magistrale komunikacyjna
obstugujaca proces cyklicznej wymiany danych musza byc¢
skalowane po stronie napedu oraz po stronie PLC.

Sama wymiana danych bazuje na zasadzie przesytania
wartosci w formie int32 — przesytamy warto$¢ zmienna
w zakresie 0 — 4000Hex co odpowiada wartosci
procesowej zmiennej od 0 do 100%.

Skalowanie po stronie PLC moze by¢ realizowane poprzez
bloki NORM_X oraz SCALE_X.

NORM_X — normalizuje sygnat odczytywany poprzez
magistrale. Warto$¢ pradu w telegrami komunikacyjnym
podtaczono zostata do trzeciego stowa telegramu
komunikacyjnego czyli pierwszego stowa rozszezenia
telegramu komunikacyjnego SERVO_1, kolumna wejs¢
PLC i odpowiadajaca adresowi IW49 (87).
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General reference parametars

[v Block asutomatic reference value calculation

p2000 Reference speed reference frequency Eﬂﬂﬂm pm
p2001 Reference voltage 1000 \ Vrms
p2002 Reference current ! 12.00 Arms I
p2003 Reference torque T.20 TIm
12004 Reference power 5.20 KW
p2005 Reference angle 90.00 °

p2007 Reference acceleration 100.00 revis2

Warto$¢ minimalna = 0, maksymalna 4000HEX —
16384DEC.

Wyjscie bloku stanowi zmienna lokalna o nazwie
scurrent”, ktéra przyjmowacd bedzie wartos¢ iz zakresu
0-1.

W przypadku bloku SCALE_X dokonamy wtasciwego
skalowania otrzymywanego sygnatu ,current”.

Odczytanie 0 odpowiada¢ bedzie wartosci OA.

Natomiast odczytanie 1 stanowi wartosc¢ referencyjna dla
odczytywanego sygnatu — w naszym przypadku 12A (88)
(Wartosci referencyjne znajdziemy w programie STARTER
menu ,Configuration” a nastepnie zaktadka okna
gtébwnego programu ,Reference variables - settings”).

Na wyjsciu bloku SCALE_X otrzymywac bedziemy
aktualna warto$¢ pradu wyjsciowego wyrazong w A.
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\SINAMICS 51 200SINAMICS 5120

';?,. ﬂ Go online ;a‘ Go offline

i AR > [l

Wi F L, ERED8r G [T @aB = x s G & T G

i
N e Check before loading
. %M_DEI Status | ! Target heszage Action
setpoint’ —IN M @ - AP Ready for loading.
o » Software Download software to device Consistent download
¥  Network3:
Comment
0—MN
YW 9
"Tag_1"— VALUE
16384 — max | < m \ 2]
Finish | | Load || Cancel |
¥  Network4:
|

Zmodyfikowany projekt zapisujemy, kompilujemy
i wgrywamy do PLC (89).
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¥  Network 3:
Comment
NORM X SCALE_X
Int to Real Real to Real
EN EN
0—MN 001361084 0.0 —|MN 0.1633301
16400DF OUT — #current 0.01361084 OUT — #current
SelWa9 #current— VALUE /
"Tag_1"—|VALUE 12.0 — MAX
16384 —MAX
|Drive_unit1 - SERVO_02 -~ fls dg, i Help
| Agsume Control Priority I | | 0 |n satpaint spacification . ; )‘ ; ;
i cos [ 0 n= — 0% nx[ w0 .  200%
- oos: [ 0 [ e
O Enables available [0] Operation - everything enabled
|Outputfrequency stnoothed ﬂ
Diagnostics Specified Actual
Speed: ‘ 12016 rpm 80.0 Hz
OFF1 enahble ‘
QOFFZ enable Torgue: 011 Nm - -
OFF3 enable |CO. Oufsyt voltage smoothed J
Enable operation £9.0 Yrms
Rarmp-function gen. enable
Ramp-function generator start I P

4 Setpoint enable

Nastepnie przechodzimy do podgladu bloku OB1,
zatagczamy przeksztattnik do pracy, zadajemy predkosc.

W takim stanie mozemy poréwnac wartos$ci odczytywane
(90) — w programie STARTER oraz poprzez magistrale

komunikacyjna.
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Torgue utilization 14 %
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SINAMICS 5120 » PLC 1 [CPU 1511F-1 PN] * Program blocks * Main [0B1]

Options
e @Y Gz M & T & ibrary view £ O
e vlpmjecﬂihmry
Ak ik = e ;"EVNI ~] B B
Eers UL ¥ bl Project library
"setpoint’ — N s OUT1 — "setpoint”

i S

[

e

Bunsal =]

¥  Network 3: odczytpradu Call options [X

Comment —— ~ | Global libraries

i > * % [ [an .

Neme  EINZEEEER  [f] o = 1= —
» (L] Buttons-and-Switches

B wmeer [

~ L] prive_Lib_S7_1200_1500

R = [ Master copies

| 01_57_General

:| 02_57_1200

02_57_1500

03_SINAMICS

4 SINA_INFEED

& SINA_PARA

4 SINA_PARA S 1

NORM_X
Int to Real

Single
EN instance

0—MN

) Manual
@ Automatic

fyou call the function block as & single instance, the function
%IVWA9 block saves its data in its own instance data block.

"Tag_1"— VALUE
16384 — MAX

QUT — #current

sopeian ] s @]

IR

"z
& SINA_SPEED

» [ Languages & resources
v [l Drive_Lib_57_300_00
» L1 Long Functions
+ L] Monitering-and-control-objects
» LUl Documentation templates
» LUl winAC_mP
» [L) 45045947_RamGenerator_Lib_STEP7-TIA-Portal_V14

*  Network4: odczytoraz modyfkacjs dowolnego paramed|

92

Alternatywna metoda odczytania oraz modyfikacji stanéw
poszczegdlnych parametréw przeksztattnika czestotliwosci
jest biblioteka komunikacyjna Drive_Lib, w ktorej
znajdziemy bloki ,SINA_PARA_S” oraz ,SINA _PARA”
91).

W projekcie mozemy umiesci¢ blok o nazwie , SINA_
PARA_S” dla ktérego tworzony jest réwniez blok danych
— numeracje oraz nazwe akceptujemy przyciskiem
~OK"(92).
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WFBZ87
“SINA_PARA_S"
ENO
TRUE FALSE
*SINA_PARA_S_
—{start Ready --DB" Ready

FALSE
“SINA_PARA_S_

*SINA_PARA_S_
DE" ReadWrite __|geadwrite Busy|-—DB" Busy
27
"SINA_PARA_S_
DE" Parametar

0
*SINA_PARA_S_
DE".Index —jndex

FALSE

TRUE
“SINA_PARA_S_
Bone DB Done

0.1660065
“SINA_PARA_S_
ValueRead] — DB ValueRead1

&

0.0 0
“SINA_PARA_S_ “SINA_PARA_5_

STARTER - sinamics 5120 - Drive unit 1 - Telegram carfiguration] i AN

DB" ValueWritel _lyaluewrite1 ValueRead2 — DB" ValueRead2

mgjrqect Edit Targetsystem View Options Window Help

XiX| [®a k)% |

DE" AxisNo | axisNo DB" EmorNo

278 FALSE ;
“SINAMICS- “SINA_PARA_S_ ®1 Insert SINGTE trive-ua
5120-CU320- . Ny
si2ncuin Error |-DB"Error 4l Drive_unit_1
e i i
16#0000_0000 *1 Automatic Configuration
“SINA_PARA_S_ - ¥ Overview
== Enorid — DB" Errorid # Communication

» Commiss. interface
» Telegram configuration
# Topology
M CUs
-1 Infeeds
2] Input/output components
[ Encoder
{2 Drives
=1 SERVO_02
=1 SERVO_03
E-=f1 SERVO_04
{21 Documentation
(2] SINAMICS LIBRARIES
1 MONITOR

1640000
*SINA_PARA_S_
Diagid |—DB"-Diagld

Poszczeg6lne wejscia oraz wyjscia bloku SINA_PARA_S
podtaczone zostaty do zmiennych bloku danych.

Przypisanie bloku do wspétpracy z odpowiednim uktadem
napedowym odbywa sie poprzez wprowadzenie adresu
HW telegramu komunikacyjnego.

W naszym przyktadzie jest to 0$ o nazwie SERVO_1
— definiowana poprzez telegram standardowy 1 oraz
rozszerzenie telegramu (97).

Dla systemdw wieloosiowych — SINAMICS S120 istotnym
parametrem definiujagcym okreslony obiekt napedowy jest
réwniez AxisNo — wprowadzamy tu warto$¢ odczytana

w kolumnie No programu STARTER definiujaca numer
obiektu (96).

40

0 16408 o
“SINA_PARA_S.. GINA PARA S D || S| 4|58 o] %
DB Valuewriie2 —valuewrite2 Format —0%".Format T e e o e L
16202 1680000
"SINA_PARA_S_ “SINA_PARA_S_

IF1: PROFldrive PZD telegrams | IF2: FZD telegrams |

Communication interface: PROFINET - Contral Unit onboard (isochronous)
The PROFIsafe communication is performed via this interface

The PROFIdrive telagrams of the diive objects are transferred in the following arder
The input data comesponds to the send and the output data of the receive direction of the drive object

\\Eaiter view:

Input data| Output data
ObjetN Drive object | -No. Telegram type Longth | Length

1[SEMO 02 |2 |Standard telegram 1, PzD-2/2 2 2

N Data 2 2
2|SERVO_03 Standard telegram 1, PZD-2/2 2 2
3[SERVO 04 [ 4| [Standard telegram 1, P2D-2/2 2 2
4[tv41_05 | [5 | [Standard telegram 3, PzD-5/9 9 5
5cus 1T |SIEMENS telegram 390, PZD-2/2 2 2

Adapt talagram configuration Interconnections /disgnostics

Pozostate sygnaty:

Start — wykonaj operacje (odczyt/zapis) na zbocze
narastajace,

ReadWrita — 0 odczyt stanu parametru, 1 zmiana wartosci
parametru

Parameter — numer parametru odczytywanego lub
modyfikowanego, w naszym przyktadzie 27

Index — index parametru =0

ValueWrite1 — warto$¢ modyfikowana 1

ValueWrite2 — warto$¢ modyfikowana 2 (inny format)
Odczytana wartos$¢ pradu widoczna bedzie w polu (98).

Odczytywane w ten spos6b wartosci nie podlegaja
skalowaniu!

Postugujemy sie komunikacja acykliczna — odczyt lub
modyfikacja na zadanie (zmienna Start).
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"SINA_PARA_S"
EN ENO
TRUE FALSE
“SINA_PARA_S_
—{start Ready -—DE" Ready

TRUE FALSE
*SINA_PARA_S_ "SINA_PARA_S_
DB".ReadWrite __|paadwrite Busy --D8"Busy

121 TRUE
*SINA_PARA_S_ "SINA_PARA_S_
DB".Parameter _|parameter Done —DB".Done

0 0.1660065
"SINA_PARA_S_ "SINA_PARA_S_
DB"Index _jndex ValueRead — DB" Valueread1

45 1]
*SINA_PARA_S_ “SINA_PARA_S_
DB" ValueWrite 1 —yalueWrite1 alueRead? — DB .ValueRead2

o 16408
*SINA_PARA_S_ “SINA_PARA_S_
DB" ValueWrite2 —y/z | ewrite2 Format — DB" Format
16402 1640000
"SINA_PARA_S_ "SINA_PARA_S_

DB".AxisNe | avisNo ErmorNo — DB Errorho

278 FALSE

"EimA DARA €

Komunikacja

=N Enter search fext - ﬂ e jhexadscima\ - ﬂ

Expertligt ‘

[HParam... Dat|Parameter text

\ Online value SERVO_02 |Unit |Modifiable to

Al (A=A - All [ All -
361 |p971 Save drive object parameters \ [0] Inactive Operation
362 [Hro7sI0] Drive object identification, Company (Siemens = 42) 42
363 |@ro79i0] PROFldrive enceder format, Header ){2&6

364 |p1000[0) C  [Macro Connector Inputs (CI) for speed sstpoints

Ready to run

0\
10009 %

3651081 Maximum speed scaling Operation
366 |p108210] D |Maximum speed 3000.0% rpm_|Ready fo run
367 [p1083n) D [cO: Speed imit in positive direction of rotation 210000040 rpm_|Operation
368 1084 CO: Speed limit postive effective 2250.000 '\ rpm

369 |p102810] D |cO: Speed fimit in negative direction of rotation -210000.000 ¢ rpm_|Operation
370|r087 CO: Speed imit negative effective T — T

371 [p1121m] D [Ramp-function generator ramp-down time | IEED s| [operation
372 [p1135001 D |OFF3 ramp-down time L 1 |operation
373 |p11400) C |Bi Enable ramp-funct function generator SERVO.02 120904 Ready to run
374 [pn14100) ¢ [BI Continue ramp-function g ceze ramp-function generator SERVO_0Z - 120305 Ready to run
375 [p142(0) ¢ [BlEnabie setpoint SERVO_02 ; 20806 Ready to run
376 € |Cl Speed controler speed setpoint 1 SERVD02 . 1208011] Ready o run
37 C |Ci Speed controller speed setpoint 2 0 Ready to run
3781168 CO: Speed controller speed setpoints 1 and 2 1200.073 rpm

379[r1170 CO: Speed controler setpoint sum 1200.073 rpom
380|@p11290]  |D |Speed setpoint configuration 3K Operation
381 CI DSC position deviation XERR

0 Ready to run

Jezeli chcielibySmy dokona¢ modyfikacji wartosci
parametru — przyktadowo rampa hamowania P1121:

ReadWrite zmieniamy na TRUE (99)

Wprowadzamy nowy numer parametru 1121 index O
(100)

W polu ValueWrite1 (101) wprowadzamy nowa wartos$¢ —
przyktadowa 4,5s

SINAMICS S120

Operacje modyfikacji mozemy $ledzi¢ poprzez liste
ekspercka programu STARTER — zmiana wartos$ci nastepuje
po ustawieniu zbocza narastajagcego w poleceniu START.

Status operacji zakorficzonych prawidtowo reprezentuje
wyjécie bloku o nazwie Done (102).
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